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WYMAGANE i OFEROWANE PARAMETRY TECHI,‘IICZNO-UiYTKOWE
OFEROWANEGO PRZEDMIOTU ZAMOWIENIA

Czes¢ 1 — Neuronawigacja

Producent, nazwa i typ: zgodnie z wypetnionym formularzem ofertowym.

Parametry wymagane Parametr
oferowany
Lp. Opis parametru, funkgji wpisujac TAK a gdzie jest
poda¢ podaje oferowana
warto$¢
1 2 3 4
Rok produkcji Min. 2022 Podac..........
2. |Urzadzenie fabrycznie nowe TAK
Okres gwarancji minimum 24 miesigce TAK Zgodnie z oferowanym
3. okresem gwarancji w
formularzu ofertowym
Dwa przewozne stanowiska pracy: TAK
- jedno stanowisko: Wodzek/Stacja gtéwna do planowania
z komputerem pokfadowym oraz monitorem dotykowym min. 27°
(rozdzielczo$¢ min. 2560x1440) z wysiegnikiem teleskopowym
4. |umieszczona na wozku jezdnym. Zestaw zawiera klawiature
i myszke.
- drugie stanowisko: Wodzek/Stacja z monitorem dotykowym min.
27" (rozdzielczo$¢ min. 2560x1440) z kamerg optyczna.
Oba wdzki potgczone jednym kablem komunikacyjno zasilajgcym
System wykorzystujgcy do lokalizacji technologie optyczng TAK
z mozliwoscig rozbudowy oferowanej nawigacji o technologie
5 elektromagnetyczna. Technologia elektromagnetyczna
" wykorzystujgca dynamiczne ramki referencyjne z mozliwoscig
rozbudowy o dwa emitery:
- emiter pfaski i emiter umieszczonym na ramieniu przegubowym
6 System nawigacji obstugujgcy pasywny i aktywny typ TAK
" |nawigowanych narzedzi
Wozek z monitorem wyposazony w panel podtgczeniowy TAK
pozwalajacy podtaczy¢ zrodta wideo np.: mikroskop, endoskop,
rentgen, ultrasonograf. Panel posiadajacy :
Wejscia:
1x DVI-D, 1x Composite (NTSC/PAL), 1x S-Video (NTSC/PAL)
2 Wyijscia:
" [Ix Ztacze HDMI umozliwiajgce podtagczenie np. zewnetrznego
monitora
1x DVI-I (cyfrowo-analogowe)
1x niezalezne ztgcze sieciowe do integracji z siecig komputerowa
szpitala i np. urzagdzeniami obrazowania $rodoperacyjnego
6 x USB, Wi-fi
System wyposazony w wysokowydajny komputer z wydajng kartg TAK
8 graficzng, system operacyjnym o parametrach wymaganych przez

producenta aparatu do obstugi wszystkich oferowanych funkcji, 64

bit, 1 TB dysk SDD.
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Zestaw kamer do pozycjonowania markerow (nawigowanych
narzedzi) w czasie operacji. Kamera z celownikiem laserowym do
pozycjonowania pacjenta, bez koniecznosci stosowania uktadow
robotycznych kamery. Kamera z technologig aktywna obstugujgca
narzedzia aktywne kablowe i bezkablowe oraz z technologiag
pasywna. Kamera  systemowa  dostarczajgca informacji
lokalizacyjnych na temat pozycji pacjenta i instrumentow|
z markerami pasywnymi do 3 m, trakerami aktywnymi do 2,4 m.
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10.

\Wizualizacja pola widzenia kamery oraz okno pokazujgce rozktad
narzedzi nawigowanych - pozwalajgce okresli¢ przed zabiegiem
wiasciwe ustawienie kamery

TAK- 5 pkt.
NIE- 0 pkt.

parametr punktowany

zgodnie z zalqcznikiem nr
4.1A do SWZ

11.

Mysz i klawiatura — odtgczane od systemu. Mysz i klawiatura z
mozliwoscig podtaczenia do kazdego z wozkow z mozliwoscig
obstugi dodatkowo i niezaleznie obu monitoréw- wdzkow

TAK

12.

Interfejs nawigacyjny systemu w petni obstugiwany dotykiem
przez dwa niezalezne monitory dotykowe

TAK

13.

System wyposazony w zintegrowane zasilanie awaryjne
pozwalajgce na prace systemu przy awarii zasilania przez co
najmniej 5 [min.]

TAK / NIE

TAK - 5pkt.
NIE - Opkt.

parametr punktowany

zgodnie z zalqcznikiem nr
4.1A do SWZ

14.

System umozliwiajacy wysytanie sygnatu video tozsamego z
prezentowanym na ekranie do zewnetrznych odbiornikéw.

TAK

15.

Kazde z zaoferowanych oprogramowan z licencjami
bezterminowymi (bez koniecznosci ponoszenia dodatkowych
kosztow po uptywie waznosci licencji) i wielostanowiskowymi.
Najnowsze dostepne wersje oraz minimum coroczna aktualizacja
oprogramowania w trakcie trwania okresu gwarancji — licencja
wielostanowiskowa

TAK

16.

Oprogramowanie do zabiegdw nawigowanych w obrebie catej
Gtowy

TAK

17.

Oprogramowanie umozliwiajgce import obrazéw TK i MR w
formacie Dicom3 poprzez sie¢ komputerowg lub dyski CD-ROM.

TAK

18.

Modut importu obrazéw w formacie Dicom poprzez sie¢
komputerowg lub dyski CD-ROM.

TAK

19.

Definiowanie poprzez obrysowanie co najmniej trzech
celdéw/struktur anatomicznych, ich rekonstrukcje przestrzenne,
wyznaczanie réznych trajektorii dotarcia w fazie planowania
zabiegu.

TAK

20.

Mozliwos¢ zaplanowania kilku planéw zabiegowych
uwzgledniajgcych punkt wejscia i punkt docelowy z mozliwoscig
przefgczenia na kazdy z nich podczas zabiegu

TAK / NIE

TAK - 5pkt.
NIE - Opkt.

parametr punktowany

zgodnie z zalqcznikiem nr
4.1A do SWZ

21.

Funkcje przestrzennych rekonstrukcji 3D zdefiniowanego obszaru
oraz mozliwosci jego przestrzennych rotacji.

TAK

22,

Mozliwos¢ zarejestrowania i modyfikacji trajektorii dojscia do
kazdego z obiektdw dokonywanych w czasie nawigowania i ich
zapisania w formacie JPG lub innym kompatybilnym z PC

TAK

23.

Mozliwos¢ taczenia co najmniej dwdch sposobdw rejestracji w celu
poprawy jej doktadnosci

TAK

24.

Dostepne ponizsze sposoby rejestracji pacjenta :

-Rejestracja wykrywajaca automatycznie znaczniki rejestracyjne
pacjenta

-Rejestracja pacjenta poprzez obrys bez koniecznosci wskazywania
uftozenia pacjenta i golenia gtowy

-Rejestracja na punktach anatomicznych — dowolna kolejnosc¢
wskazan a punkty wyznaczane przez operatora

-Rejestracja poprzez wskazanie trzech punktéw na anatomii
pacjenta- punkty wyznaczane automatycznie przez system
nawigacji

TAK

25.

Autorejestracja w Srodowisku aparatu CT i ramie C 3D

TAK / NIE

TAK - 5pkt.
NIE - Opkt.

parametr punktowany

zgodnie z zatgcznikiem nr
4.1A do SWZ
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Rejestracja poprzez obrysowanie, dostarczonym pasywnym TAK
26. wskaznikiem struktur anatomicznych gtowy pacjenta bez
koniecznosci stosowania markeréw
Mozliwo$¢ ponownej rejestracii pacjenta w trakcie zabiegu bez TAK
27. |koniecznosci resterylizowania pola operacyjnego - rejestracja na
czterech wybranych punktach anatomicznych
Mozliwos¢ okreslenia btedu rejestracji poprzez okreslony w TAK
28 oprogramowaniu btad sumaryczny wskazan wyrazony w liczbach,
" loraz kulach sferycznych o roznych kolorach pokazujace regiony
doktadnosci ponizej 2 mm i ponizej 1 mm
29 Informacja o doktadnosci rejestracji- kolory oraz btedzie punktu TAK
" |docelowego- informacja liczbowa
30 Dla rejestracji przez obrys mozliwos¢ powrotu do etapu na ktorym TAK
" |btad rejestracji byt najmniejszy, dostep do poprzednich rejestracji
31 Pomiar odlegtosci miedzy wyznaczonymi strukturami oraz TAK
" linformacja o odlegtosci do wyznaczonego celu
32 Funkcja powiekszania obrazu sterowana z poziomu myszy TAK
" |komputerowej oraz dotykowo na obu ekranach
Funkcja zamrazania obrazu i rejestracji obrazu w celach TAK
33. : .
dokumentacyjnych kompatybilna z oferowanym komputerem
34 Opcja filmu z wizualizacjg trajektorii i planowania réznych TAK
" sposobdw podejscia
Oprogramowanie umozliwiajgce okreslanie Srodoperacyjnego TAK
35. |przesuniecia uktadu mézgowego przy pomocy obrazu
ultrasonograficznego
36 Funkcja idZ do targetu i wyznaczonego punktu po recznym TAK
" wpisaniu koordynatow
37. Mozliwos¢ wgrania zaawansowanych obrazéw w formacie NIFTI TAK
38 Funkcja zmiany transparentnosci natozonego obrazu usg i obrazu TAK
" [fuzji CT z MR dowolny wybdr dla kazdej diagnostyki
TAK / NIE parametr punktowany
39. |Lista pacjentow z mozliwoscig szybkiego podgladu zgodnie z zalqcznikiem nr
TAK - Spkt. 4.1A do SWZ
NIE - Opkt. )
IAutomatyczna budowa guza poprzez wstepne wskazanie na obrazie TAK / NIE
CT lub MR guza na kilku warstwach. Oprogramowanie parametr punktowany
40. [automatycznie zakresla kolejne warstwy o podobnej gestosci, TAK - 5pkt. zgodnie z zalqcznikiem nr
Mozliwo$¢ manualnej korekty zaznaczonego obrazu poprzez NIE - Opkt. 4.1A do SWz
redukcje i powiekszenie wskazanego obrysu
Reczne oznaczenie granic guza z mozliwoscig automatycznego TAK
41. |interpolowania oznaczonego zakresu na kolejne warstwy badania z
poziomu myszy komputerowej oraz dotykowo na obu ekranach
4 Funkcja : Automatyczne dopracowanie modeli, usuwanie wysp, TAK
" wypetnianie dziur
Funkcja : pomniejsz model, Funkcja: powieksz model TAK
Funkcja: Gumka- w celu elastycznego usuwania fragmentéw
43. modelu, Funkcja : Pedzel- w celu elastycznego ograniczania
obryséw modelu ( obie funkcje z mozliwoscig dopasowania
Srednicy narzedzia)
44, |Automatyczna detekcja ,fiducials markers” znacznikéw TAK
IAutomatyczna fuzja obrazéw diagnostycznych z mozliwoscig TAK

45.

korekty manualnej — powyzej dwoch serii obrazowych
Weryfikacja fuzji przy pomocy minimum wymienionych ponizej
metod:

- przezroczystos¢ obrazéw oraz ich nakfadanie (odstona),

- przezroczystosS¢ obrazu,

- poréwnanie dwdch obrazdw
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Interface umozliwiajgcy w sposdb swobodny dostosowanie TAK
procedury do potrzeb réznych uzytkownikdw w zakresie narzedzi i
46. |profilu zabiegu.
Mozliwosc¢ zatozenia indywidualnych profili uzytkownika z
przypisaniem odpowiednich procedur do kazdego z nich
System zabezpieczajacy przed wykonaniem zabiegu nawigacji z TAK
47. |badaniem TK lub MR niezgodnym z protokotem obrazowania
wymaganym przez urzgdzenie
48 System obrazujgcy ustawienie urzadzen peryferyjnych i TAK
' weryfikacje potaczen
49. [Koordynaty celu wyswietlane w formacie Dicom i Hint TAK
50 Funkcje przestrzennych rekonstrukcji 3D zdefiniowanego obszaru TAK
" loraz mozliwo$¢ jego przestrzennych rotacji
Obrébka obrazu 2D, co najmniej: jasnos¢, kontrast, zoom, rotacja, TAK
51. |ustawienie transparentnosci fuzji obrazoéw z poziomu myszy
komputerowej oraz dotykowo na obu ekranach
Mozliwo$¢ wirtualnego ciecia modelu 3 D w trzech ptaszczyznach : TAK
52 iAxial, Coronal, Sagital oraz Olrthogonal, Oblique z mozliwoscig
" [zamrozenia kazdego z widokow z poziomu myszy komputerowej
oraz dotykowo na obu ekranach
53 Ustawienie dowolnego rozktadu okien pomiedzy 3 ptaszczyznami i TAK
" widokiem 3D
54. |Widok szklanej gtowy w widoku 3D TAK
Mozliwo$¢ dodawania kolejnych narzedzi w trakcie trwania TAK
55. |procedury nawigacyjnej i na kazdym jej etapie bez koniecznosci
przerywania zabiegu
Mozliwos$¢ zweryfikowania poprawnoséci dziatania narzedzia TAK
56. |nawigacyjnego i jego geometrii w trakcie trwania zabiegu i na
kazdym jego etapie bez koniecznosci przerywania zabiegu
Mozliwos$¢ wyboru widoku w kazdym z okien : TAK
Axial, coronal, sagital, 3D, pomocniczy, wirtualna kraniotomia,
57. |Probe’s eye, trajektoria 1,2,3, widoki wideo, patrzenie na przod — 4
mate okna w jednym oknie z widokiem anatomii z korca narzedzia
i trzema kolejnymi odlegtos$ciami
58 Mozliwo$¢ oznaczenia marginesu bezpieczenstwa dla planowanej TAK
" trajektorii
59. |Widok wirtualnej kraniotomii TAK
60 Mozliwos$¢ wyboru widoku na monitorze od jednego do dziewieciu TAK
" lokien na kazdym z monitoréw
61. [Pomiar odlegtoéci punktow TAK
62 Mozliwos¢ kalibracji narzedzi chirurgicznych w czasie zabiegu TAK
" loperacyjnego,
63 ngisywanie obrazéw — zrzutéw ekranu w formie kompatybilnej z TAK
" P
64. [Centrowanie wszystkich obrazéw w oknach TAK
Koniec narzedzia oznaczony na obrazie nawigacji w 3 TAK
65. |ptaszczyznach przy pomocy krzyzyka lub punktu z mozliwoscig
przetaczenia miedzy punktem a krzyzykiem
66 Mozliwos¢ wydtuzenia trajektorii narzedzia, zmiana jego Srednicy TAK
" loraz dtugosci
67 Mozliwos$¢ zmiany nawigowania z : wybranej trajektorii- TAK
" wirtualnego przedtuzenia na koniec narzedzia
68. [Mozliwo$¢ symulacji zmiany dtugosci narzedzia TAK
TAK

69.

Mozliwo$¢ dodawania notatek do kazdego z zabiegdéw, procedury
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70.

Informacja o rozktadzie narzedzia wzgledem ramki referencyjnej
wraz z dokfadnoscia identyfikacji Informacja na obrazie biezagcym
widocznosci narzedzia w polu operacyjnym wraz z wySwietleniem
jego nazwy i ksztattu.

TAK

71.

Informacja na obrazie biezagcym widocznosci narzedzia w polu
operacyjnym wraz z wySwietleniem jego nazwy i ksztattu.

TAK

72.

W pdtautomatyczne usuwanie zbednych struktur w obrazie 3D —
np. zagtéwek w CT

TAK

73.

Mozliwos¢ Sledzenia w czasie rzeczywistym, na ekranie, nawigacji
potozenia pasywnej igty biopsyjnej

Okno igty widoczne w oprogramowaniu

IAutomatyczne obliczenie przez program gtebokosci ustawienia igty
biopsyjnej

TAK

74.

Mozliwos$¢ wyswietlenia stozka dostepnosci, wyswietlanego jako
naktadka graficzna wskazujaca obszar do ktérego mozna uzyskac
dostep od wierzchotka wywierconego otworu wzdtuz

planu zabiegu chirurgicznego.

Mozliwos$¢ ustawienia stozka dostepnosci tak aby byt wyrownany
wzgledem anatomii pacjenta oraz planu zabiegu chirurgicznego.

TAK

75.

Stozek dostepnosci okreslajgcy kat natarcia narzedzia i wyrazony
zarowno w postaci graficznej jak i liczbowo na kazdym z widokéw

TAK

76.

Oprogramowanie do gtowy wykorzystujgce technologie optyczng i
elektromagnetyczna

TAK

77.

Mozliwos¢ stosowania ssakow jednorazowych gietkich w technologii
elektromagnetycznej

TAK

78.

Oprogramowanie zawierajgce zdefiniowane narzedzia
elektromagnetyczne :

- wskaznik krotki do rejestracji pacjenta

- dwa rodzaje ramek pacjenta - przyklejang ( MRI safe) lub
przykrecang do kosci czaszki

- elastyczny prowadnik drenu komorowego o dtugosci 23 cmi
Srednicy wew. 1.3 mm posiadajgce dwie cewki na koncu

- 3 rodzaje ssakow

TAK

79.

\Wykorzystanie przez system dowolnego Srédoperacyjnego obrazu
MRI w technologii elektromagnetycznej

TAK

80.

Mozliwo$¢ natozenia Srodoperacyjnego obrazu MRI do okreslenia
przesuniecia, okreslenia lozy, lub niwelacji brainshift

TAK

81.

\Wykorzystanie gotowych traktéw nerwowych DTI i fMRI do
planowania trajektorii

TAK

82.

\Wykorzystanie badan fMRI do planowania trajektorii

TAK

83.

Prosty montaz markerdw kalibrujgcych instrumentarium na ,klik”
bez uzycia dodatkowych narzedzi (np. Srubokret)

Skalibrowane narzedzia nie wymagajg stosowania dodatkowych
sterylnych oston

TAK

84.

Ramie przegubowe ( przegub co najmniej w 2 miejscach) do
mocowania ramek z mozliwoscia zamocowania ramki pasywnej i
aktywnej.

Ramie mocowane do ramy mayfielda za pomocg uchwytu
mocujgcego do ramy typu Mayfield wraz z adapterem do ramy typu
mayfield z 3 gniazdami, 1 szt.

TAK

85.

System wyposazony w zestaw instrumentarium konieczne do
nawigowania podczas operacji w obrebie gtowy w technologii
optycznej :

Ramki pasywne z uproszczong instrukcjg umozliwiajgca chirurgowi
sterowanie systemem z pola sterylnego — instrukcja umieszczona
na powierzchni ramki - pozwalajaca na sterowanie krokami
nawigacji min: lustrzane odbicie, snap shoot, zoom, dalej, wstecz.
Ramki z pinami zatrzaskowymi do umieszczenia markerow,

pasywnych, 2 szt.

TAK
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86.

\Wskaznik pasywny z pinami zatrzaskowymi do umieszczenia
markeréw pasywnych wspotpracujgcy z ramka pasywng i aktywna,
2 szt.

Wskaznik pasywny z kulkg na koncu dystalnym z pinami
zatrzaskowymi  do  umieszczenia markerow  pasywnych
wspdtpracujacy z ramkg pasywna i aktywng, 1 szt.

TAK

87.

Dedykowany pasywny wskaznik mikroskopowy z pinami
zatrzaskowymi do umieszczenia markerow pasywnych
wspdtpracujacy z ramkg pasywng i aktywng, 1 szt.

TAK

88.

Dedykowany wskaznik biopsyjny z pinami zatrzaskowymi do
umieszczenia markerdw pasywnych wspotpracujacy z ramka
pasywng i aktywna

TAK

89.

Dedykowany wskaznik — prowadnik do wprowadzania drendw
komorowych z pinami zatrzaskowymi do umieszczenia markerow
pasywnych wspotpracujacy z ramka pasywna i aktywna

TAK

90.

Zestaw narzedzi umozliwiajgcy przeprowadzenie nawigowanej
biopsji sktadajacy sie z: Adaptera dwugwiazdowego — mocowanieg|
Mayfield, ramie przegubowe, rurki redukcyjne o Srednicy 2,2 mm,
2.4 mm, 2.6 mm, aplikator umozliwiajacy dopasowanie katowe do
wybranej trajektorii, aplikator z minimum dwoma stopniami
swobody, kontener z koszem do sterylizacji

TAK

91.

Zestaw do wykonania biopsji guzow mdzgu zawierajacy:

- igla biopsyjna wraz z miarka ogranicznikiem, wezykiem
aspiracyjnym,

- prowadnik igly w sklad ktorego wchodzi : podstawa prosta,
podstawa katowa, zacisk, reduktory 1.9 mm, 2.2 mm, 2.6, Sruby,
Srubokret

TAK

92.

Zestaw trzech ramek o réznych rozmiarach do kalibracji dowolnych,
sztywnych narzedzi chirurgicznych w czasie zabiegu operacyjnego
w technologii optycznej umozliwiajgcy Sledzenie w polu
operacyjnym dowolnego sztywnego instrumentarium.

Ramki pasywne — z pinami zatrzaskowymi do umieszczenia
pasywnych markerdw.

Zestaw sktadajacy sie z : kasety sterylizacyjnej, 3 ramek roznej
wielkosci, 3 zaciskdw do ramek, Srubokreta, 1 zestaw

TAK

93.

Zestaw integracyjny i otwarty interfejs komunikacyjny do
podigczenia  zestawu  integracyjnego i oprogramowania
umozliwiajgcego integracje z mikroskopem, polegajacg na min.
wy$wietleniu obrazu nawigacji w okularze mikroskopu (w tym rzutu
guza), nawigowanie ogniskowg (dwukierunkowa wymiana
danych), trajektorii dojscia zaplanowanej na  nawigacji,
nastrzykiwanie obrazu nawigacji. Specjalnie dedykowany krotki
wskaznik nawigacyjny do pracy w $rodowisku mikroskopu

TAK

94,

Zestaw integracyjny z Srédoperacyjnym aparatem USG.

Aparat USG wyposazony w nawigowang gtowice o czestotliwosci 8-
5 MHz, 11mm szerokopasmowg gtowice convex do oceny stopnia
przesuniecia tkankowego wzgledem obrazu zarejestrowanego.
Aparat USG: oprogramowanie umozliwiajgce weryfikacje Z
markerami optycznymi, uchwyt/ramie, ramka aktywna z diodami,
okablowanie.

Integracja oferowanej nawigacji z oferowanym aparatem USG przy
pomocy zestawu integracyjnego z automatyczng fuzjg obrazu
nawigacji z obrazem USG. Mozliwo$¢ naktadania obrazu USG na
nawigacyjne obrazy z modelami 3D. Integracja z
oprogramowaniem czaszkowym nawigaciji.

Szybka i tatwa kalibracja sondy ultradzwiekowej z wykorzystaniem

urzadzenia weryfikujacego.

TAK / NIE

TAK - 5pkt.
NIE - Opkt.

parametr punktowany
zgodnie z zalqcznikiem nr

4.1A do SWz
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Aparat USG z pkt 94 o funkcjonalnosci:

- Mozliwo$¢ oceny przesuniecia mézgowego ,brainShift”,
wypietrzanie granic guza ( redukcja szumow i uwypuklanie
struktur)

- Wykrywanie i okre$lenie stopnia zmiany w mdzgu, ktére
wystepujg w czasie operacji.

- Wizualizacja struktur naczyniowych z kolorowym Dopplerem

- Naktadanie USG na badania przedoperacyjne

- Nagrywanie wideo na zywo podczas zabiegu

- Punkty orientacyjne Landmarks na USG i przedoperacyjnych
obrazach/ badaniach w nawigacji

- Wyciety widok 3D podczas akwizycji wideo i nawigacji na zywo
- Automatyczne dostosowanie widokow nawigacyjnych w
projekcjach 2D i 3 D do widoku USG

- Mozliwos¢ wykorzystania Color Doppler w celu okreslenia
kierunku przeptywu naczyniowego i blisko$¢ do obszaru resekcji
- Mozliwos¢ wizualnej oceny doszczetnosci resekcji

- Mozliwo$¢ natozenia pkt odniesienia na obrazie USG- ,Landmarks”
- Minimalny czas pracy aparatu USG tylko z zasilania
akumulatorowego, przy petnym mozliwym dla aparatu obrazowaniu
i maksymalnej jasnosci wyswietlacza w temperaturze pokojowej
min. 120 minut

- Czas uruchomienia urzadzenia przy pierwszym wigczeniu nie
przekraczajacy 15 sekund

- Odpornos¢ na upadek, wstrzasy, wibracje - potwierdzone
odpowiednimi normami

- Dynamika systemu min 160 dB

- Cyfrowy uktad formowania wigzki ultradzwiekowej

- Presety fabryczne aparatu w zaleznosci od uruchomionej gtowicy
- Obraz o min 256 stopniach szarosci

- Obrazowanie wielokierunkowe tzn. wysylanie przez te same
krysztaty gtowicy kilku wigzek ultradzwiekowych pod réznymi
katami (np. Compound Imaging, SonoMB) dziatajgce na wszystkich
oferowanych gtowicach

- Obrazowanie harmoniczne THI

- Technika przetwarzania obrazu, eliminujgca artefakty szumu
plamkowego

- Obrazowanie Duplex

- Mozliwo$¢ nagrywania i odtwarzania dynamicznego obrazow
(CINE LOOP)

- Funkcje auto wzmacniania, automatycznej optymalizacji obrazu
wraz ze zmiang gtebokosci skanowania, realizowana za pomocg
jednego przycisku.

- Regulacja wzmocnienia TGC

- Tryb 2D (B- mode)

- maksymalna gteboko$¢ penetracji co najmniej 35 cm

- mozliwos¢ powiekszania obrazu (zoom)

M- mode

Tryb Doppler Kolorowy (CD) oraz Doppler Mocy (CPD) — 256
kolorow

Szybkie pomiary ogodlne:

- odlegtosc¢

- pole powierzchni

- objetos¢

TAK/NIE
W przypadku zaznaczenia
w pkt. 94 odpowiedz TAK,
pkt. 95 jest wymagany
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96.

Stacja planowania- oddzielne stanowisko pracy (min. 2 szt.)
System wyposazony w wysokowydajny komputer z wydajng karta
graficzng, system operacyjnym o parametrach wymaganych przez
producenta systemu do obstugi wszystkich oferowanych funkcji, 64
bit, 1 TB dysk SDD. Komputer wyposazony w stacje CD/DVD-ROM,
wigcznik, 2 porty USB 3.0 , USB 2.0 port , port zewnetrzny, HDMI
dla wyjscia video, DVI-I, gniazdo Ethernet.

Monitor o minimalnych parametrach: rozdzielczo$¢ 2560 x 1440,
przekatna ekranu co najmniej 27 ["].

Obstuga za pomocg myszy i klawiatury,

TAK
2 szt. — 0 pkt
3 szt. — 5 pkt.

parametr punktowany

zgodnie z zalgcznikiem nr
4.1A do SWZ

97.

1. Rozwigzanie serwerowe pozwalajgce na planowanie
zabiegdw z dowolnego komputera majgcego dostep do
sieci szpitalnej.

2. Oprogramowanie do zabiegdw nawigowanych w obrebie
gtowy zainstalowane na stacji planowania.

Zamawiajacy dopuszcza mozliwos¢ zaoferowania obu rozwigzan
jednoczesnie

TAK

Rozwigzanie nr ... (podac)

98.

Petna obstuga za pomocg ekranu dotykowego oraz myszy i
klawiatury

TAK/NIE
Tak — 2 pkt
Nie — 0 pkt

parametr punktowany
zgodnie z zalqcznikiem nr
4.1A do SWZ

99.

Oprogramowanie na stacjach planowania zawierajace identyczne
cechy i funkcjonalno$¢ oprogramowania zainstalowanego w stacji
gtdwnej oferowanego systemu neuronawigaciji.

TAK

100.

Oprogramowanie umozliwiajgce zaplanowanie i przeprowadzanie:
- precyzyjnych operacji stereotaktycznych

- zabiegow biopsiji stereotaktycznej

- zabiegow DBS

TAK

101.

Mozliwos$¢ wykonania kilku plandw chirurgicznych z recznym oraz
automatycznym obliczaniem ustawienia ramy

TAK

102.

Mozliwo$¢ wyznaczenia kilku alternatywnych lokalizacji dla struktur
anatomicznych

TAK

103.

Mozliwos$¢ planowania i wySwietlania obrazu w stosunku do linii AC-
PC, samodzielne formatowanie- edycja, automatyczne i reczne
wykrywanie pretow, modelowanie 3-D, wyswietlanie trzech
prostopadtych pogladdw, atlas stereotaktyczny

TAK

104.

Mozliwos¢ weryfikacji planu zabiegu, narzedzie tzw. wirtualne oko

TAK

105.

Oprogramowanie umozliwiajgce zaplanowanie oraz nawigowanie
bezramowych DBS

TAK

106.

Mozliwos¢ okreslenia na obrazach punktow charakterystycznych
odpowiadajacych spoidtu przedniemu (AC) i tylnemu (PC), a
nastepnie wyznaczanie ptaszczyzny Srodkowej. Po okresleniu
punktow charakterystycznych oprogramowanie zmienia orientacje
obrazdw tak, aby wyeliminowac katy odchylenia, przechylenia i
nachylenia.

TAK

107.

Mozliwo$¢ dopasowania widokdw wieloptaszczyznowych do
wybranej przez uzytkownika orientacji.

* Wybor obszaréw docelowych w oparciu o wspdtrzedne w uktadzie
IAC-PC

e Elastyczny atlas stereotaktyczny Schaltenbranda-Wahrena z
siatka Talairacha

Funkcja Mirror Plan (Plan lustrzany)

Funkcja Offset Plan (Plan przesuniety

TAK

108.

Mozliwos¢ wyswietlania i naktadania modeli/ przyktadow elektrod
dla planu 2D i 3D z elektrodami DBS, mikroelektrodami, tulejami w
celu utatwienia wizualizacji planéw w oprogramowaniu wzgledem
anatomii pacjenta. Mozliwo$¢ zmiany ksztattu i rozmiaréw.

TAK

109.

Oprogramowanie podpowiadajgcy parametry targetu, min : STN

lewy i Prawy, GPI lewy i prawy, Vim lewy i prawy

TAK
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Zaawansowane oprogramowanie do planowania zabiegéw TAK

neurochirurgicznych z opcjg wizualizacji wtdkien nerwowych
(obrazowanie za pomoca tensora dyfuzyjnego (ang. Diffusion
[Tensor Imaging, DTI) i przetwarzania ograniczonej dekonwolucji
sferycznej na podstawie obrazowania rezonansu magnetycznego
(w tym fuzja ze standardowymi badaniami rezonansu
magnetycznego).

Mozliwos¢ definiowania dtugosci wyswietlanych widkien, kierunku
przebiegu wtdkien poprzez wyseparowanie poszczegdlnych traktdw
nerwowych wyznaczajgc obszar poczatkowy (np. rdzen kregowy ),
obszaru Srodkowego, obszaru wykluczonego i obszaru korncowego
(np. obszar funkcjonalny kory) oraz przeniesienia tych struktur do
stacji nawigaciji.

Mozliwo$¢ zbudowania traktu w relacji 3 pkt., tj. poczatkowy-
rdzen; srodkowy — np. guz; kofncowy np. funkcja fMRI.

Mozliwos¢ okreslenia max kata rozpatrywania dla przebiegu traktu

110.

111 Oprogramowanie stanowigce integralng cze$¢ oprogramowania TAK
" lglowowego
Oprogramowanie posiadajgce definiowane przez uzytkownika TAK

szablony 3D. Predefiniowane szablony dostarczane wraz z

112. systemem z mozliwoscig dostosowania do potrzeb wtasnych
uzytkownika
113. [Zestaw 120 markeréw optycznych TAK
114. [Zaoferowany sprzet gotowy do podiaczenia do szpitalnej sieci PACS TAK
115 PACS dla kazdego dostarczonego urzadzenia (na kazdg stacje TAK
" planowania)

1) Parametry wymagane okreslone jako ,TAK” oraz parametry liczbowe sa warunkami granicznymi, ktérych niespetnienie
skutkuje odrzuceniem oferty ,za wyjatkiem gdzie zamawiajgcy dopuscit NIE jako kryterium oceny ofert
2) Wykonawca wypetnia czytelnie kolumne 4 tabeli wpisujgc TAK a gdzie jest poda¢ podaje oferowang wartos¢

Oswiadczamy, iz zaoferowany przedmiot zamdwienia spetnia warunki opisane w specyfikacji
warunkéw zamowienia oraz spetnia wszystkie wymienione w powyzszej tabeli wymagania
— Oswiadczamy, ze oferowany przedmiot zamdwienia jest kompletny i bedzie gotowy do uzytkowania
bez zadnych dodatkowych inwestycji.

— Oswiadczamy iz dostarczymy na swoj koszt materiaty potrzebne do sprawdzenia czy przedmiot
zamowienia funkcjonuje prawidtowo

— Oswiadczamy, iz wszystkie zaoferowane elementy przedmiotu zamdwienia sg ze soba
kompatybilne.

Obstuga serwisowa gwarancyjna bedzie prowadzona przez serwis techniczny z siedzibg (nazwa,
adres, tel.,fax, e-mail):
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FORMULARZ DO OCENY W KRYTERIUM OCENY OFERT PARAMETROW JAKOSCIOWYCH

(PARAMETRY TECHNICZNE )
Czes$¢ 1 — NEURONAWIGACIA

Producent, nazwa i typ: zgodnie z wypetnionym formularzem ofertowym.

Lp.z zal. Ovi tru. funkaii PUNKTACJA Warto$¢ oferowana
a1 pis parametru, funkcji przez Wykonawce
1 2 3 4
Wizualizacja pola widzenia kamery oraz okno pokazujgce TAK/ NIE
10.  Jrozkiad narzedzi nawigowanych - pozwalajgce okresli¢
przed zabiegiem wiasciwe ustawienie kamery TAK- 5 pkt.
NIE- O pkt.
System wyposazony w zintegrowane zasilanie awaryjne TAK / NIE
13 pozwalajgce na prace systemu przy awarii zasilania przez TAK - 5pkt
co najmniej 5 [min.] NIE - Opkt.
Mozliwo$¢ zaplanowania kilku planéw zabiegowych TAK / NIE
20 uwzgledniajacych punkt wejscia i punkt docelowy z
mozliwoscig przetgczenia na kazdy z nich podczas zabiegu TAK - 5pkt.
NIE - Opkt.
. . , . . . TAK / NIE
25  |Autorejestracja w srodowisku aparatu CT i ramie C 3D TAK - 5pkt.
NIE - Opkt.
TAK / NIE
39 |Lista pacjentow z mozliwoscig szybkiego podgladu
TAK - 5pkt.
NIE - Opkt.
Automatyczna budowa guza poprzez wstepne wskazanie na
obrazie CT lub MR guza na kilku warstwach. TAK / NIE
40 Oprogramowanie automatycznie zakre$la kolejne warstwy
o podobnej gestosci, TAK - 5pkt.
Mozliwo$¢ manualnej korekty zaznaczonego obrazu NIE - Opkt.

poprzez redukcje i powiekszenie wskazanego obrysu
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Zestaw integracyjny z $rodoperacyjnym aparatem USG.
Aparat USG wyposazony w nawigowang gtowice o
czestotliwosci 8-5 MHz, 11mm szerokopasmowa gtowice
convex do oceny stopnia przesuniecia tkankowego
wzgledem obrazu zarejestrowanego.

Aparat USG: oprogramowanie umozliwiajgce weryfikacje z
markerami optycznymi, uchwyt/ramie, ramka aktywna z
diodami, okablowanie.

Integracja oferowanej nawigacji z oferowanym aparatem
USG przy pomocy zestawu integracyjnego z automatyczng
fuzjg obrazu nawigacji z obrazem USG. Mozliwos¢
naktadania obrazu USG na nawigacyjne obrazy z modelami
3D. Integracja z oprogramowaniem czaszkowym nawigacji.
Szybka i tatwa kalibracja sondy ultradzwiekowej z
wykorzystaniem urzadzenia weryfikujgcego.

TAK / NIE

TAK - 5pkt.
NIE - Opkt.

96

Stacja planowania- oddzielne stanowisko pracy (min. 2
szt.)

System wyposazony w wysokowydajny komputer z
wydajng kartg graficzng, system operacyjnym o
parametrach wymaganych przez producenta systemu do
obstugi wszystkich oferowanych funkcji, 64 bit, 1 TB dysk
SDD. Komputer wyposazony w stacje CD/DVD-ROM,
wiacznik, 2 porty USB 3.0 , USB 2.0 port , port zewnetrzny,
HDMI dla wyjscia video, DVI-I, gniazdo Ethernet.

Monitor o minimalnych parametrach: rozdzielczo$¢ 2560 x
1440, przekatna ekranu co najmniej 27 [”].

Obstuga za pomocg myszy i klawiatury,

TAK
2 szt. — 0 pkt
3 szt. — 5 pkt.

98

Petna obstuga za pomocg ekranu dotykowego oraz myszy i
klawiatury

TAK/NIE
Tak — 2 pkt
Nie — 0 pkt
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DZP.381.8A.2023
Zatgcznik nr 4.2 ZMIENIONY

WYMAGANE i OFEROWANE PARAMETRY TECHNICZNO-UZYTKOWE

OFEROWANEGO PRZEDMIOTU ZAMOWIENIA

Czesc¢ 2 — Mikroskop operacyjny

Producent, nazwa i typ: zgodnie z wypetnionym formularzem ofertowym.

Unia Europejska [EEEEN

* ok

Parametr
oferowany
P wpisujgc TAK
Lp. Opis parametru, funkcji arametry a gdzie jest
wymagane poda¢ podaje
oferowana
wartos¢
1 2 3 4
1. Urzadzenie fabrycznie nowe, rok produkgcji min. 2022 TAK
Jezdny statyw podtogowy, z blokada ruchu statywu, kazde z kot TAK
2 wyposazone w system uniemozliwiajgcy najechania na kable zasilajgce
" | lezace na podtodze sali
A: zrobotyzowany system zawieszenia i wywazenia mikroskopu TAK parametr
pozwalajacy na uzyskanie 6 stopni swobody. Kazda z osi swobody A: 20 pkt punktowany
statywu i mikroskopu wyposazona w silnik elektromotoryczny oraz system B: 0 pkt zgodnie z
antywibracyjny. zatacznikiem
3 ) o o ) nr4.2A do
) B: system zawieszenia i wywazenia mikroskopu pozwalajacy na Swz
uzyskanie 6 stopni swobody. Kazda z osi swobody statywu i mikroskopu
wyposazona w silnik elektromotoryczny i/lub przeciwwagi oraz system
antywibracyjny.
Hamulce elektromagnetyczne dla wszystkich ruchow mikroskopu i statywu TAK
zwalniane dwoma przyciskami na kazdej rekojesci mikroskopu.
4. Programowanie jednego z przyciskow do pracy
w trybie zwalniania hamulcow tylko statywu lub tylko gtowicy
Robotyczny obrét gtowicy mikroskopy w zakresie 360° i ruch gora-dot TAK/NIE parametr
wokot zaprogramowanego punktu w przestrzeni XYZ bez utraty ostrosci TAK: 20 pkt punktowany
widzenia. Niezaleznie od systemu neuronawigacji. NIE: O pkt zgodnie z
5. zatgcznikiem
nr4.2A do
Swz
System pamieci pozycji. System pozwalajacy na zrobotyzowane TAK
ustawienie mikroskopu, statywu i ogniskowej w zapamietanym punkcie w
6. | przestrzeni w osiach XYZ. Pamie¢ min. 5 punktéw. Niezaleznie od systemu
neuronawigacji.
2 Obrot statywu wzgledem podstawy jezdnej o min. 360 stopni. TAK Podac............
Zrobotyzowany system pochylania gtowicy przod/tyt i na boki sterowany TAK
8 joystickiem na uchwytach gtowicy niezaleznie od hamulcow
' elektromagnetycznych.
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B: Most ,face to face" z dzielnikiem optycznym zintegrowany we wspdlnej

System automatycznego balansowania mikroskopu i statywu realizowany TAK
9. | jednym przyciskiem nie wymagajacy rebalansowania w trakcie zabiegu.
Uchwyty boczne na gtowicy mikroskopu stuzgce do przestawiania gtowicy TAK
10. | mikroskopu - ustawione symetrycznie.
11, Oswietlenie $wiattowodowe. TAK
12 Oswietlenie gtéwne- lampa ksenonowa o mocy min. 300W. TAK
13, | OSwietlenie awaryjne - lampa ksenonowa o mocy min. 300W. TAK
Regulacja wielkosci o$wietlanego pola operacyjnego, manualnie TAK
14. | i automatycznie.
Prowadzenie $wiattowoddw oraz przewoddw toru wizyjnego TAK
15. | w ramionach statywu.
System automatycznej wymiany przepalonej lampy bez koniecznosci TAK
16. | uzycia narzedzi.
Ogniskowa w zakresie min 225 do 600 mm realizowana jednym TAK, podac parametr
obiektywem, zmiana ptynna elektromotoryczna w catym zakresie. punktowany
do 600 mm: 0 zgodnie z
17. pkt zatacznikiem
nr4.2A do
>600 mm: 5 pkt SWZ
Ptynna zmiana powiekszenia - system zoom z indywidualnym ustawieniem TAK
18. | pozycji poczatkowe;.
19, | Mozliwos¢ regulacji zamiany szybkosci dziatania funkcji zoom i fokus. TAK
Catkowicie zintegrowany w gtowicy mikroskopu system automatycznego TAK, parametr
ustawiania ostrosci obrazu autofocus: A: 10 pkt punktowany
A. LASEROWY, B: 0 pkt zgodnie z
20. B. oparty na analizie video. zatacznikiem
nr4.2A do
Swz
Funkcja wtaczania i wytgczania laserowych spotéw wspomagajacych TAK
21. | manualne wyostrzanie obrazu niezaleznie od systemu autofocus.
Automatyczne (bez koniecznosci naci$niecia przycisku na gryfie) TAK
wyzwolenie funkcji autofokus po zmianie pozycji gtowicy. System
22. | szybkiego automatycznego wyostrzania niezaleznie od laserowych spotow
wspomagajacych.
Manualna regulacja funkcji zoom i focus w przypadku braku zasilania przy TAK
23. | pomocy pokretet umieszczonych z boku gtowicy.
Sterowanie funkcjami focus i zoom poprzez przefgczniki umieszczone na TAK
24. | uchwytach na gtowicy mikroskopu.
A: Most ,face to face" z dzielnikiem optycznym zintegrowany we wspolnej TAK
25 obudowie gtowicy mikroskopu.
) A: 0 pkt
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obudowie gtowicy mikroskopu. MozliwoS¢ ustawiania ostrosci obrazu w
podgladzie face-to-face, niezaleznego od ustawien ostrosci i ogniskowej
operatora gtéwnego i ustawien korekgcji dioptrii na okularach,
sterowanego pokrettem na gtowicy mikroskopu po stronie operatora face-
to-face.

B- 1pkt

26.

Zyroskopowy system utrzymujacy niezmieniong pozycje podgladu
asystenckiego w przypadku pochylenia gtowicy w kierunku przod/tyt

TAK/NIE
TAK: 20 pkt
NIE: O pkt

parametr
punktowany
zgodnie z
zatacznikiem
nr4.2A do
Swz

27.

Mikroskop wyposazony w system odsysajgcy powietrze z oston sterylnych
mikroskopu uruchamiany z pomocg przycisku znajdujgcego sie na
ramieniu mikroskopu lub na ekranie dotykowym, dziatajgcy dla wszystkich
kompatybilnych oston sterylnych

TAK

28.

2 Kolorowe monitory medyczne o przekatnej min. 22" do przekazywania
obrazu z kamery mikroskopu i sterowania funkcjami mikroskopu. Co
najmniej jeden monitor dotykowy. Monitory zintegrowane z statywem na
ramieniu uchylnym regulowanym w 3 pfaszczyznach.

Lub Jeden monitor medyczny o przekatnej min. 31”umieszczony na
ramieniu o zasiegu min. 400 mm z mozliwoscig regulacji w 3
ptaszczyznach zintegrowany z statywem. Dodatkowo dotykowy panel
sterujacy zintegrowany w kolumnie statywu.

TAK,

29.

Podglad asystencki boczny z regulacjg w dwoch prostopadtych osiach w
komplecie z tubusem i okularami szerokokatnymi

0 wspotczynniku powiekszenia min. 12,5x z korekcjg refrakcji operatora w
zakresie min. +5/-5 D. Zabezpieczenie przed przypadkowg zmiang
potozenia realizowane dzwignia.

Zamawiajacy dopuszcza zaoferowanie podgladu asystenckiego bocznego
konstrukcyjnie zabezpieczonego przed przypadkowg zmiang pozycji, bez
potrzeby stosowania dodatkowej dzwigni zabezpieczajgcej — pozostate
parametry bez zmian.

TAK

30.

Tubusy binokularne dla asysty face to face i operatora gtéwnego
z pierécieniami obrotowymi pozwalajagce na ruch tubuséw w bok
(prawo/lewo). Tubusy uchylne w min. 2 pfaszczyznach (géra-dét, przod-
tyt) , okulary szerokokgtne o powiekszeniu min. 12.5x
z korekcjg refrakcji operatora w zakresie min. +5/-5 D. Tubusy
wyposazone w pokretto szybkiej zmiany powiekszenia o min. 50%

Zamawiajacy dopuszcza zaoferowanie tubuséw uchylnych (goéra-dot),
wyposazonych w pokretto szybkiej zmiany powiekszenia o min 40% -
pozostate parametry bez zmian.Technologia poziomego ufozenia
soczewek uktadu optycznego w gtowicy mikroskopu, pozwala na jej
konstrukcyjne poziome wydtuzenie bez koniecznosci dodatkowej regulaciji
tubuséw przdd-tyt.

TAK

31.

Zintegrowana kamera min. HD (1080 p.) lub lepsze, w technologii CMOS
lub 3CCD nie wymagajgca zewnetrznych adapteréw. Kamera
zintegrowana w obudowie gtowicy mikroskopu w sposéb pozwalajacy na

TAK,
Rozdzielczo$¢ w
standardzie HD

parametr
punktowany
zgodnie z
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wykorzystanie obu portow optycznych dzielnika do podtgczenia innych
dodatkowych akcesoriow i nie ograniczajgca mozliwosci przysziej
rozbudowy o nowsze systemy video. Mikroskop przystosowany do pracy
hybrydowej w systemie dwoch kamer w trybie 3D i okularach nasadek.
System nie wymaga dodatkowych adapteréow zewnetrznych. Sensor
kamery zintegrowane bezposrednio w gtowicy mikroskopu.

(1080 p.) — 0 pkt
Rozdzielczo$¢ w
standardzie 4K

(2160 p.) lub
lepszym — 20 pkt

zatacznikiem
nr4.2A do
Swz

32.

Zintegrowany w mikroskopie system archiwizacji umozliwiajacy
nagrywanie video w  rozdzielczosci min. HD (1920x1080) z edycjg
materiatu wideo, tworzeniem wiasnych klipdw i edycjg graficzng zdjeé.
Wbudowany dysk twardy o pojemnosci min. 1 TB.

TAK,

33.

Funkcja zapisu min. 2 minut materiatu filmowego wstecz od momentu
uruchomienia funkcji nagrywania sekwencji filmowej.

TAK/NIE
TAK: 10 pkt
NIE: 0 pkt

parametr
punktowany
zgodnie z
zatacznikiem
nr4.2A do
Swz

34.

System nagrywania umozliwiajgcy wprowadzenie danych pacjenta, do
ktorych mozna przypisa¢ pacjenta w celu utatwienia pdzniejszego
wyszukiwania odpowiedniego materiatu video/pacjentow.

TAK

35.

System  wizualizacji  fluoroskopii ~ $rddoperacyjnej do  zabiegdw
onkologicznych z wykorzystaniem kontrastu 5-ALA. Rozbudowa nie
zwieksza gabarytow gtowicy mikroskopu.

TAK

36.

System  wizualizacji  fluoroskopii  $rédoperacyjnej do  zabiegow
onkologiczno-naczyniowych z wykorzystaniem kontrastu
fluorosceinowego. Rozbudowa nie zwieksza gabarytdw gtowicy
mikroskopu.

TAK

37.

System  wizualizacji  fluoroskopii  $rodoperacyjnej do  zabiegow
naczyniowych z wykorzystaniem indocyjaniny (ICG). Rozbudowa nie
zwieksza gabarytow gtowicy mikroskopu. Oprogramowanie pozwalajgce
na $rédoperacyjng analize tj. tworzenie map opdznien przeptywu, map
szybkosci przeptywu, poréwnanie przeptywow
w réznych jednostkach czasowych.

TAK

38.

Zintegrowany w gtowicy mikroskopu, system pozwalajagcy na
wprowadzanie w oba okulary operatora obrazéw pochodzacych
z urzadzen peryferyjnych, panelu sterowania systemu neuronawigacji w
rozdzielczosci min. 1920 x 1080 p.

TAK,

39.

System do mikroinspekcji zespolen naczyniowych w  postaci
jednoczesciowego mikroendoskopu sztywnego o kacie obserwacji min.
950, Diugos¢ koncoéwki ok. 120 mm i $rednicy 3,6 mm
z wbudowanym Zzrddtem Swiatta. Urzadzenie podigczane bezposrednio do
mikroskopu w technologii plug and play, kompatybilne z mikroskopem.
Obraz z urzadzenia przekazywany na monitor mikroskopu w konwencji
Jpicture in picture” dwoch obrazéow: makroskopowego z mikroskopu i
mikro

z mikroendoskopu. Urzadzenie wyposazone w kasete do sterylizacji.
Maksymalny czas uruchomienia systemy w warunkach sali operacyjnej do
20 sek. Napiecie zasilania nie wiecej niz 24 V.s

TAK
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Bezprzewodowy sterownik nozny do sterowania min. funkcjami: TAK
- zoom
- Focus
- natezenie $wiatta
40.
- przesuw XY
- Nagrywanie zdje¢ i filméw
W zestawie kabel pozwalajacy na prace przewodowg w sytuacji
roztadowania baterii.
Otwarty interfejs nawigacyjny do wspotpracy z systemem neuronawigaciji TAK
41, (gniazdo komunikacji dwukierunkowej, gniazdo mocowania anteny, modut
nastrzykiwania obrazu w okulary).
Chirurgiczny fotel operatora. Elektromotoryczna regulacja wysokosci TAK, Podac............
siedziska w zakresie min. 498-886-mm. 500-755mm Mozliwos¢ regulaciji
4. | potozenia podtokietnikow przez osobe sterylna. Elektryczna blokada kot.
Regulacja nachylenia siedziska i oparcia fotela. Rozmiary podstawy
jezdnej fotela maks. 550 x 560 mm.
Sterylne folie ochronne mikroskopu min. 30 szt TAK, Podac............
43. ......

Uwaga: 1)Parametry wymagane okreslone jako ,TAK” oraz parametry liczbowe sg warunkami granicznymi, ktorych

niespetnienie skutkuje odrzuceniem oferty ,za wyjatkiem gdzie zamawiajgcy dopuscit NIE jako kryterium oceny ofert

2)Wykonawca wypetnia czytelnie kolumne 4 tabeli wpisujgc TAK a gdzie jest poda¢ podaje oferowang wartosé

— Oswiadczamy, iz zaoferowany przedmiot zamodwienia spetnia warunki opisane w specyfikagji
warunkéw zamdwienia oraz spetnia wszystkie wymienione w powyzszej tabeli wymagania

— Oswiadczamy, ze oferowany przedmiot zamdwienia jest kompletny i bedzie gotowy do uzytkowania

bez zadnych dodatkowych inwestycji.

— Oswiadczamy iz dostarczymy na swoj koszt materiaty potrzebne do sprawdzenia czy przedmiot

zamowienia funkcjonuje prawidtowo

— Oswiadczamy, iz wszystkie zaoferowane elementy przedmiotu zamowienia s3 ze sobg

kompatybilne.

Obstuga serwisowa gwarancyjna bedzie prowadzona przez serwis techniczny z siedzibg (nazwa, adres,

tel.,fax, e-mail):
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FORMULARZ DO OCENY W KRYTERIUM OCENY OFERT PARAMETROW JAKOSCIOWYCH

(PARAMETRY TECHNICZNE )
Cze$¢ 2 — MIKROSKOP OPERACYJINY

Producent, nazwa i typ: zgodnie z wypetnionym formularzem ofertowym.

Lp.z PUNKTACJA Warto$¢
zal. | Opis parametru, funkcji oferowana przez
4.2. Wykonawce
1 2 3 4
A: zrobotyzowany system zawieszenia i wywazenia mikroskopu TAK
pozwalajacy na uzyskanie 6 stopni swobody. Kazda z osi swobody A: 20 pkt
statywu i mikroskopu wyposazona w silnik elektromotoryczny oraz B: 0 pkt
system antywibracyjny.
B: system zawieszenia i wywazenia mikroskopu pozwalajacy na
uzyskanie 6 stopni swobody. Kazda z osi swobody statywu i
mikroskopu wyposazona w silnik elektromotoryczny i/lub przeciwwagi
oraz system antywibracyjny.
Robotyczny obrot gtowicy mikroskopy w zakresie 360° i ruch gora-dét TAK/NIE
5 wokoét zaprogramowanego punktu w przestrzeni XYZ bez utraty TAK: 20 pkt
ostrosci widzenia. Niezaleznie od systemu neuronawigacji. NIE: O pkt
Ogniskowa w zakresie min 225 do 600 mm realizowana jednym TAK, podac
17 obiektywem, zmiana ptynna elektromotoryczna w catym zakresie. do 600 mm: 0 pkt
>600 mm: 5 pkt
Catkowicie zintegrowany w gtowicy mikroskopu system TAK,
automatycznego ustawiania ostrosci obrazu autofocus: A: 10 pkt
20 A. LASEROWY, B: 0 pkt
B. oparty na analizie video.
A: Most ,face to face" z dzielnikiem optycznym zintegrowany we TAK
wspdlnej obudowie gtowicy mikroskopu. A: 0 pkt
B: Most ,face to face" z dzielnikiem optycznym zintegrowany we B- 1pkt
wspdlnej obudowie gtowicy mikroskopu. Mozliwo$¢ ustawiania ostrosci
25 obrazu w podgladzie face-to-face, niezaleznego od ustawien ostrosci i
ogniskowej operatora gtdwnego i ustawien korekcji dioptrii na
okularach, sterowanego pokrettem na gtowicy mikroskopu po stronie
operatora face-to-face.
Zyroskopowy system utrzymujacy niezmieniong pozycje podgladu TAK/NIE
26 asystenckiego w przypadku pochylenia gtowicy w kierunku przdd/tyt TAK: 20 pkt
NIE: O pkt
Zintegrowana kamera min. HD (1080 p.) lub lepsze, w technologii TAK,
CMOS lub 3CCD nie wymagajaca zewnetrznych adapterdw. Kamera | Rozdzielczos¢ w
zintegrowana w obudowie gtowicy mikroskopu w sposdb pozwalajacy |  Standardzie HD
na wykorzystanie obu portéw optycznych dzielnika do podigczenia (1R083 P.I) - 9,pkt
31 innych dodatkowych akcesoriow i nie ograniczajgca mozliwosci s(t); néfrgi?esfu‘év
przysztej rozbudowy o0 nowsze systemy video. Mikroskop (2160 p.) lub

przystosowany do pracy hybrydowej w systemie dwdch kamer w trybie
3D i okularach nasadek. System nie wymaga dodatkowych adapterow
zewnetrznych. Sensor kamery zintegrowane bezposrednio w gtowicy

lepszym — 20 pkt
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mikroskopu.

33

Funkcja zapisu min. 2 minut materiatu filmowego wstecz od momentu
uruchomienia funkcji nagrywania sekwengcji filmowej.

TAK/NIE
TAK: 10 pkt
NIE: 0 pkt
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DZP.381.8A.2023
Zatgcznik nr 4.3 ZMIENIONY

WYMAGANE i OFEROWANE PARAMETRY TECHI"IICZNO-UiYTKOWE
OFEROWANEGO PRZEDMIOTU ZAMOWIENIA

Cze$¢ 3 — Diatermia chirurgiczna 3 sztuki
Producent, nazwa i typ: zgodnie z wypetnionym formularzem ofertowym.

Poz. 1 Diatermia chirurgiczna — 2 szt.

Parametry wymagane Parametr
oferowany
Lp. Opis parametru, funkcji wpisujac TAK a gdzie jest
podac¢ podaje oferowang
wartos¢
1 2 3 4
1 Rok produkgji Min. 2022
) Urzadzenie fabrycznie nowe TAK
Okres gwarancji minimum 24 miesigce TAK Zgodnie z oferowanym
3. okresem gwarancji w
formularzu ofertowym
Diatermia z trybami umozliwiajgcymi wykonywanie ciecia TAK
4 monopolarnego i bipolarnego oraz koagulacje mono i
' bipolarna.
Diatermia z systemem do koagulacji duzych naczyn do 7 mm TAK
5. wigcznie
Mozliwo$¢ rozbudowy o przystawke argonowa obstugiwang z TAK
6. poziomu diatermii, ewakuator dymoéw z pola operacyjnego
Wielokolorowy, czytelny ekran dotykowy obrazujacy TAK
2 parametry urzadzenia, stuzacy do komunikacji aparat-
' uzytkownik, wielko$¢ wyswietlacza minimum 10"
Monitor poprawnego przylegania elektrody neutralnej z TAK
8. czytelng informacja dla uzytkownika podawana w Ohm
Mozliwo$¢ tworzenia min 10 grup programdw, oraz min.200 TAK
9 programoOw i zapisania ich pod nazwg procedury lub
' nazwiskiem lekarza w jezyku polskim
Mozliwo$¢ utworzenia min 3 podprograméw w kazdym TAK parametr punktowany
programie z réznymi nastawami ciecia, koagulacji mono oraz 3 podprogramy — 0 pkt. zgodnie z zatacznikiem nr
10. bipolarnej. Mozliwo$¢ wchodzenia w podprogramy przez >3 -1 pkt. p
operatora z poziomu sterylnego uchwytu monopolarnego 4.3A do SWZ
Liczba gniazd przytaczeniowych: TAK
a) monopolarne uniwersalne - 1 szt.
b) bipolarne uniwersalne - 1 szt.
11 c) uniwersalne do podtaczania instrumentéw mono oraz

bipolarnych - 1 szt.

d) bipolarne do narzedzi do zamykania duzych naczyn do
7mm -1szt.

€) neutralne uniwersalne - min. 1
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12.

Gniazdo bipolarne z mozliwoscig podtgczenia kabli z wtykiem
typu - 2 Pin w rozstawie 22mm i 29 mm (+/- 1 mm) oraz
kabli z wtykiem 1 Pin 8/4mm

TAK

13.

Gniazdo monopolarne umozliwiajace bezposrednie
podiaczenie przewoddw z wtyczkami jednopinowymi w dwoch
$rednicach oraz trzypinowych bez Zadnych dodatkowych
tacznikéw, adapterow

TAK

14.

Ggniazdo do podtgczenia instrumentdw mono  oraz
bipolarnych umozliwiajgce podpiecie narzedzi monopolarnych
w systemie wtyczek 3 pinowych oraz kabli z wtykiem typu- 2
Pin w rozstawie 22mm i 29mm (+/- 1 mm)

TAK

15.

Gniazdo neutralne, ktdre pozwala na podtaczenie wtyczki @
6,35 mm i wtyczki z 2 bolcami

TAK

16.

Diatermia z gniazdem wielofunkcyjnym obstugujgcym
wyposazenie z wtyczkami 5 kotowymi do zamykania duzych
naczyn bedacych w posiadaniu zamawiajacego

TAK/NIE

Tak — 1 pkt.
Nie — 0 pkt.

parametr punktowany
zgodnie z zatgcznikiem nr
4.3A do SWz

17.

Aparat umozliwiajgcy rownoczesne podpiecie minimum 3
instrumentow bipolarnych

Zamawiajacy dopuszcza zaoferowanie gniazda bipolarnego Z
mozliwoscig podtaczenia kabli réwniez za pomoca adapteréw,
do wymaganych srednic i rozmiaréw. Generator posiada jedno
gniazdo bipolarne z jednym rozmiarem - pozostate wtyki
osiggalne poprzez adaptery z gwarancjg prawidtowej pracy.
Wykonawca ma obowigzek dostarczy¢ adapter

TAK

18.

Aparat z wymiennymi gniazdami przyfaczeniowymi - wymiana
gniazd odbywa sie bez otwierania obudowy aparatu

TAK

19.

Automatyczne dopasowanie mocy wyjéciowej oparte o
statonapieciowy sposob regulacji. Moc wyjsciowa
dopasowywana nieustannie do zmieniajacych sie parametrow
tkankowych.

TAK

20.

Moc wyj$ciowa dla ciecia monopolarnego regulowana do min.
400 W

TAK

21.

Moc wyj$ciowa dla ciecia bipolarnego regulowana do min. 400
w

TAK

22.

Mozliwo$¢ wyboru trybu ciecia dla trybu monopolarnego - co
najmniej 3 rodzaje: delikatny, osuszajgcy- hemostatyczny i
intensywny —waporyzujacy

TAK

23.

Mozliwo$¢ wyboru trybu ciecia dla trybu bipolarnego - co
najmniej 2 rodzaje: delikatny i intensywny

TAK

24.

Oddzielne programy do polipektomii i sfinkterotomii
polegajgce na automatycznym doborze parametréw mocy
pradéw ciecia monopolarnego i koagulacji fagodnej -
parametrow dobranych optymalnie do rodzaju zabiegu i
instrumentu

TAK
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25.

Moc wyj$ciowa maksymalna do koagulacji bipolarnej i
monopolarnej nie mniejsza niz 200 W

TAK

26.

Mozliwo$¢ wyboru trybu koagulacji monopolarnej miedzy:
delikatng -niekarbonizujacg, intensywng -iskrowq, preparujaca
i natryskowa

TAK

27.

Mozliwo$¢ wyboru koagulacji bipolarnej miedzy: delikatng-
niekarbonizujgca i intensywng

TAK

28.

Mozliwo$¢ jednoczasowej pracy przy uzyciu dwéch
instrumentdéw monopolarnych

TAK

29.

Mozliwo$¢ pracy z funkcjg automatycznej aktywacji tzw. Auto
Start (po uzyskaniu bezposredniego kontaktu elektrody z
tkankg) dla koagulacji bipolarnej

TAK

30.

Mozliwos¢ pracy z funkcjg automatycznej dezaktywacji tzw.
Auto Stop (po skutecznym skoagulowaniu tkanki) dla
koagulacji monopolarnej i bipolarnej

TAK

31.

Funkcja bipolarnego zamykania duzych naczyn oparta na
catkowicie automatycznym dozowaniu pradu i czasu aktywacji
do ilosci tkanek i stosowanego instrumentu (funkcja
zamykania naczyn obligatoryjnie z funkcjg Auto Stop)

TAK

32.

Aparat z funkcjg automatycznego sprawdzania wiasciwosci
tkanki podczas aktywacji funkcji bipolarnego zamykania
duzych naczyn, w przypadku tkanki o niedostatecznej
opornosci lub niewlasciwym zacisnieciu instrumentu na
strukturze - aparat powinien zgtasza¢ to stosownym
komunikatem

TAK

33.

Mozliwos¢ wyboru sposobu aktywacji funkcji bipolarnego
zamykania duzych naczyn przez wybrany wigcznik nozny,
przycisk aktywacyjny na instrumencie oraz funkcje Auto Start

TAK

34.

Tryb ciecia w $rodowisku soli fizjologicznej oparty na
dostarczaniu pradu o wartosci regulowanej automatycznie w
zakresie do 400W

TAK
400 - 0 pkt.
>400 W - 1 pkt.

parametr punktowany
zgodnie z zatgcznikiem nr
4.3A do SWz

35.

Tryb koagulacji w $rodowisku soli fizjologicznej oparty na
dostarczaniu pradu o wartosci regulowanej automatycznie w
zakresie do 240W

TAK

36.

Bezprzewodowa komunikacja z aparatem - np. do celéw
serwisowych

TAK

37.

Mozliwos¢ regulacii :

a) jasnosci catkowitej, jasnosci ekranu oraz jasnosci ramek
oddzielnie

b) natezenia dzwieku sygnatu aktywacyjnego, dzwieku
komunikatdw oraz dzwieku klawiatury oddzielnie.

¢) maksymalnego czasu aktywacji,

TAK

38.

Wizualna i akustyczna sygnalizacja nieprawidtowego dziatania
urzadzenia. Informacja o niesprawnosci w formie komunikatu
z opisem wyswietlanym na ekranie urzadzenia w jezyku
polskim. Historia btedéw archiwizowana dla potrzeb serwisu

TAK

39.

System statej kontroli aplikacji elektrody neutralnej
dwudzielnej (ukierunkowanie elektrody, kontakt ze skorg
pacjenta)

TAK

40.

Sygnalizacja graficzna i cyfrowa poprawnej aplikacji elektrody
neutralnej

TAK

Pompa irygacyjna — 1szt.
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41.

Mozliwos¢ integracji pompy z diatermia oraz zamontowanie na
jednym wspolnym wdzku w zestaw.

TAK

42.

Rodzaj pompy - Perystaltyczna pompa rolkowa o ciggtym trybie
pracy

TAK

43.

Uruchamianie odbywa sie za pomocg aktywacji wytgcznikiem
noznym lub z panelu urzgdzenia

TAK

44,

Natezenie przeptywu roztworu zmienne, regulowane
przyciskami na panelu urzadzenia

TAK

45.

Pompa wyposazona w trzy przyciski szybkiej aktywacji
lodpowiadajgce za poziom wydajnosci. Mozliwos$¢ zapisywania
wihasnych wartosci.

TAK

46.

Maksymalne natezenie przeptywu z zatozonym zestawem
drendw — 500ml (+/- 10ml) / min — co odpowiada 100%
natezeniu.

TAK

47.

Ewakuator dymu -1 szt.

48.

Urzadzenie fabrycznie nowe, nieuzywane wczesniej do
prezentacji, z biezacej produkcji, nie rekondycjonowane — 1
szt.

TAK

49.

Aparat do odsysania dymu z pola operacyjnego integrowany z
diatermig chirurgiczng, tzn. sterowany i programowany z
poziomu diatermii, umozliwiajgc wigczanie i wylgczanie
lodsysacza podczas pracy koagulacji lub ciecia

TAK

50.

Mozliwo$¢ montazu na wdzka transportowego diatermii i na
kolumnie chirurgicznej w pozycji poziomej i pionowej

TAK

51.

Mozliwos¢ zapamietywania ustawien i parametrow odsysacza
dymu indywidualnie dla kazdego ustanowionego programu i
trybu pracy

TAK

52.

Mozliwo$¢ manualnego ustawienia sity odsysania przez panel
sterujgcy aparatu

TAK

53.

Mozliwos¢ pracy w chirurgii otwartej oraz laparoskopii

TAK

54.

Mozliwos¢ ustawienia dwdch niezaleznych czaséw odsysania z
dwoma réznymi wartoSciami sity odsysania, tj. mozliwoscig
ustawienia sity oddymiania przy cieciu i koagulacji oraz sity
odsysania w tle

TAK

55.

Aparat wyposazony w filtr gtdwny min, ULPA 15, ktdrego stan
jest nadzorowany caty czas na ekranie urzadzenia

TAK

56.

Filtr gtbwny odsysacza dymu o retencji nie mniejszej niz
99,9995 % i czastek o wielkosci 0,1um, warstwowy z
wykorzystaniem sprasowanego wegta aktywnego (w postaci
statej)

TAK

57.

Mozliwo$¢ zapamietywania ustawien i parametréw odsysacza
dymu indywidualnie dla kazdego programu diatermii

TAK

58.

Maksymalne natezenie przeptywu zasysanego powietrza nie

mniejsze niz 730 I/min. (przy nowym filtrze gtdwnym)

TAK
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59.

Mozliwos¢ uruchamianie aparatu przez aktywacje diatermii ,
recznie i wigcznikiem noznym

TAK

Wyposazenie taczne dla 2 diatermii + 1 pompy irygacyjnej + 1 ewakuatora dymow

60.

\Wozek z miejscem na diatermie i pompe irygacyjng — 2szt.

TAK

61.

Pojedynczy wigcznik nozny wodoodporny z dodatkowym
przyciskiem do przeftgczania programu- 2 szt.

TAK

62.

Podwojny wilacznik nozny wodoodporny z dodatkowym
przyciskiem do przefgczania programu- 1 szt.

TAK

63.

Sterylna elektroda szpatutkowa, z powtoka nieprzywieralng,
prosta, 2,3 x 19 mm, dtugo$¢ 45-50 mm, Srednica trzpienia
elektrod do uchwytéw na 2,4mm — 20 szt.

TAK

64.

\Wielorazowa elektroda igtowa, prosta, izolowana, g 0,5 x 3
mm, wolframowa, dtugos$¢ 40-45 mm do delikatnego nacinania
skory, $rednica trzpienia elektrod do uchwytéow na 2,4mm —
2szt.

TAK

65.

Elektroda kulkowa, zagieta, ¢ 2 mm, dtugos¢ 110-115mm,
Srednica trzpienia elektrod do uchwytéw na 2,4mm — 3szt.

TAK

66.

Elektroda kulkowa, zagieta, & 4 mm, dlugo$¢ 110-115mm
Srednica trzpienia elektrod do uchwytéw na 2,4mm — 3szt.

TAK

67.

Pinceta bipolarna, wykonane ze stopow nieprzywieralnych,
bagnetowa, koncdwki robocze dt.8mm, grubos¢ +;2-mm,1,0mm
tepe, dtugosc pincety 200-205 mm — 1szt.

TAK

68.

Pinceta bipolarna, wykonane ze stopdw nieprzywieralnych,
bagnetowa, koncéwki robocze dt.8mm, grubo$¢ 0,7 mm,
delikatne, dtugos¢ 230-235 mm — 1szt.

TAK

69.

Pinceta bipolarna bagnetowa, koncowki robocze dt.8mm,
grubo$¢ 1mm, tepe dtugosc 190-200mm, zamkniecig
rownolegte — 1szt

TAK

70.

Pinceta bipolarna bagnetowa, koncoéwki robocze zagieta w|
gore, 45°, dt.5mm, grubos¢ 1,2mm, tepe dtugosc 190-200mm,|
zamkniecie punktowe — 1szt

TAK

71.

Pinceta bipolarna bagnetowa, koncowki robocze dt.6émm,
grubo$¢ 0,3mm, cienkie dtugosc 225-235mm, zamkniecig
punktowe — 2szt

TAK

72,

Pinceta bipolarna bagnetowa, koncéwki robocze dt.6mm,
grubo$¢ 0,7mm, delikatne diugosc 225-235mm, zamkniecie
punktowe- 1szt.

TAK

73.

Pinceta bipolarna bagnetowa, koncowki robocze dt.6mm,
grubo$¢ 1,2mm, tepe dlugosc 225-235mm, zamkniecig
punktowe- 1szt.

TAK

74.

Pinceta bipolarna bagnetowa, koncowki robocze zagieta w|
gore, 45°, dt.5mm, grubos$¢ 1,2mm, tepe dtugosc 225-235mm,
zamkniecie punktowe — 1szt

TAK
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Pinceta bipolarna bagnetowa, koncowki robocze dt.6mm, TAK
75 grubo$¢ 0,3mm, cienkie dlugosc 245-255mm, zamkniecig
" |punktowe — 1szt
Pinceta bipolarna z kanatem irygacyjnym, bagnetowa, koncowki TAK
76. 0,5 mm, cienkie, dtugo$¢ 230-235 mm — 2szt.
Pinceta bipolarna z kanatem irygacyjnym, bagnetowa, koncowki TAK
77. 1,0 mm, tepe, dtugos¢ 230-235 mm — 2szt.
Pinceta bipolarna z kanatem irygacyjnym, bagnetowa, koncowki TAK
78. (1,5 mm, tepe, dtugo$¢ 190-200mm mm — 2szt.
79 Bipolarny kabel przytaczeniowy df. min. 4m — 3 szt. TAK
Bipolarny kabel przytaczeniowy, wtyczka zagieta dt. min. 4m — TAK
80. 6 szt.
Kabel do jednorazowych elektrod neutralnych, dtugos¢ min.4m—
TAK
81. [3szt.
82 Filtr gtdwny do systemu dpowadzania dymow ULPA15 — 1szt. TAK
Samouszczelniajgca sie putapka wodna o Sredniej pojemnosci TAK
83 do mocowania pod katem prostym, do ochrony kasety filtra
" |gtébwnego — 1szt.
Filtr wstepny do odsysacza dymu z przylagczem g 22 mm — TAK
84. [15szt.
Sterylne jednorazowe uchwyty do odsysania dymu, krotki z TAK
powlekang  elektroda szpachlowa pokryta powloka
85. ) . )
nieprzywieralng, kablem przytgczeniowy 3 m — 40szt.
Wytacznik nozny pojedynczy z kablem przytgczeniowym o TAK
86 dtugosci min.3 m, wtyczka pasujgca do pompy irygacyjnej —
T [Lszt.
Jednorazowy sterylny zestaw drenéw do pincet irygacyjnych do TAK
87. |pompy irygacyjnej dtugosc 2,5 m.- 30szt
Poz. 2 Diatermia chirurgiczna — 1 szt.
Parametry wymagane Parametr
oferowany
Lp. Opis parametru, funkcji wpisujac TAK a gdzie jest
poda¢ podaje oferowang
wartos¢
1 Rok produkgji Min. 2022
> Urzadzenie fabrycznie nowe TAK
Okres gwarancji minimum 24 miesigce TAK Zgodnie z oferowanym
3 okresem gwarancji w
) formularzu ofertowym
4 Generator radiofrekwencyjny RF, o czestotliwosci min. 4MHz dla TAK
" wszystkich trybdéw pracy
s Dawkowanie bodzca z czestotliwoscig min. 50Hz. TAK
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Niezalezna nastawa mocy pradu dla trybu pracy monopolarnej do
100W i bipolarnego do 80W

TAK

Nastawa czasu koagulacji i pracy w trybie bipolarnym z
automatycznym catkowitym wytgczeniem podawania bodzca po
zadanym czasie

TAK

Nastawy sterowane pokrettami, kazdy tryb pracy generatora i
nastawa czasu podawania bodzca z niezaleznym pokrettem i
niezaleznym wyswietlaczem numerycznym

TAK

10.

Moc i czas podawania bodzca z regulacjg do dziesietnych czesci
\WATa i sekundy

TAK

11.

Dedykowany bipolarny tryb pracy neurochirurgicznej generatora z
automatycznym obnizeniem mocy maksymalnej do 50W

TAK

12.

Zapisanie przynajmniej czterech ustawien wtasnych z nastawami
mocy i czasu pracy urzadzenia pod przyciskami programowalnymi

TAK

13.

Regulacja gtosnosci sygnatéw podawania bodzca przez urzadzenie
40-65dBA

TAK

14.

Sygnalizacja wizualna i dzwiekowa urzadzenia w trakcie pracy i
podawania bodzca

TAK

15.

Funkcje typu auto-start i auto-stop do samoczynnego rozpoczecia i
zakonczenia pracy

TAK

16.

Kontrola prawidtowego podfgczenia i przewodzenia elektrody
uziemiajgcej, neutralnej

TAK

17.

Gniazdo bipolarne z mozliwoscig podtaczenia kabli z wtykiem typu -
2 Pin w rozstawie 22mm i 29 mm (+/- 1 mm) oraz kabli z wtykiem
1 Pin 8/4mm

TAK

18.

Tryb monopolarny przynajmniej:

- ciecie;

- ciecie z gtebokg ablacjg tkanki;

- koagulacja sprayowa;

- koagulacja kontaktowa — powierzchniowa.

TAK

19.

Tryb bipolarny przynajmniej:

- ciecie;

- ciecie z gteboka ablacjg tkanki;

- wyciecia elektrodami petlowymi z koagulacjg tkanki;

- koagulacja pesetami duzych powierzchni styku;

- koagulacja precyzyjna pesetami matej powierzchni styku;

- koagulacja z redukcjg objetosci tkanki do elektrod bipolarnych do
wktucia.

TAK

Wyposazen

ie

20.

Bipolarna peseta mikrochirurgiczna bagnetowa do gtebokiego pola,
koncéwka prosta 0.4x4mm, styk samego czubka korncédwki, bransze
1/3 grubosci wzgledem klasycznych peset, rekojes¢ silikonowa
okragta do obrotu pesety w palcach, dtugos¢ robocza/catkowita
13/26cm, peseta z dedykowanym koszem do przetrzymywania i
sterylizacji — 1szt.

TAK
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21.

Bipolarna peseta mikrochirurgiczna bagnetowa do gtebokiego pola, TAK
koncowka prosta 0.4x4mm, styk samego czubka koncdwki, bransze
1/3 grubosci wzgledem klasycznych peset, rekojes¢ silikonowa
okragta do obrotu pesety w palcach, dtugos¢ robocza/catkowita
10/23cm, peseta z dedykowanym koszem do przetrzymywania i
sterylizacji — 1szt.

22.

Bipolarne kleszcze endoskopowe proste Srednica 3mm, koncowka TAK
1.2mm 15° w gore, otwierane wertykalnie, rekojes¢ silikonowa
okragta do obrotu kleszczy w palcach, wbudowany kanat do
czyszczenia i smarowania, dtugo$¢ robocza/catkowita 18/31cm,
kleszcze z dedykowanym koszem do przetrzymywania i sterylizacji
— 1szt.

Kabel przytaczeniowy

23.

Bipolarne kleszcze endoskopowe bagnetowe $rednica 3mm, TAK
koncowka 1.2mm 15° w gore, otwierane horyzontalnie, rekojesé
silikonowa okragta do obrotu kleszczy w palcach, wbudowany kanat
do czyszczenia i smarowania, dtugos$¢ robocza/catkowita 14/30cm,
kleszcze dedykowanym koszem do przetrzymywania i sterylizacji —
1szt.

Kabel przytgczeniowy

1)Parametry wymagane okre$lone jako ,TAK” oraz parametry liczbowe sg warunkami granicznymi, ktérych niespetnienie
skutkuje odrzuceniem oferty ,za wyjatkiem gdzie zamawiajgcy dopuscit NIE jako kryterium oceny ofert
2)Wykonawca wypetnia czytelnie kolumne 4 tabeli wpisujgc TAK a gdzie jest poda¢ podaje oferowang warto$¢

Os$wiadczamy, iz zaoferowany przedmiot zamdwienia spetnia warunki opisane w specyfikacji
warunkéw zamdwienia oraz spetnia wszystkie wymienione w powyzszej tabeli wymagania
— Oswiadczamy, ze oferowany przedmiot zamdwienia jest kompletny i bedzie gotowy do uzytkowania
bez zadnych dodatkowych inwestycji.

— Oswiadczamy iz dostarczymy na swoj koszt materiaty potrzebne do sprawdzenia czy przedmiot
zamowienia funkcjonuje prawidtowo

— Oswiadczamy, iz wszystkie zaoferowane elementy przedmiotu zamodwienia s3 ze soba
kompatybilne.

Obstuga serwisowa gwarancyjna bedzie prowadzona przez serwis techniczny z siedzibg (nazwa,
adres, tel.,fax, e-mail):
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FORMULARZ DO OCENY W KRYTERIUM OCENY OFERT PARAMETROW JAKOSCIOWYCH
(PARAMETRY TECHNICZNE )

Czes¢ 3 — Diatermia chirurgiczna 3 sztuki

Producent, nazwa i typ: zgodnie z wypetnionym formularzem ofertowym.

Poz.1 Diatermia chirurgiczna 2sztuki

Lp.z zal. Opi tru. funkcil PUNKTACJA Warto$¢ oferowana przez
43 pis parametru, funkgcji Wykonawce
1 2 3 4
Mozliwo$¢ utworzenia min 3 podprograméw w kazdym TAK
programie z réznymi nastawami ciecia, koagulacji mono oraz| 3 podprogramy — 0 pkt.
10 bipolarnej. Mozliwo$¢ wchodzenia w podprogramy przez >3 — 1 pkt.
operatora z poziomu sterylnego uchwytu monopolarnego
Diatermia z gniazdem wielofunkcyjnym obstugujgcym) TAK/NIE
16 wyposazenie z wtyczkami 5 kotowymi do zamykania duzych Tak — 1 pkt.
naczyn bedacych w posiadaniu zamawiajgcego Nie — 0 pkt.
Tryb ciecia w Srodowisku soli fizjologicznej oparty na TAK
34 dostarczaniu pradu o wartosci regulowanej automatycznie w 401 - 0 pkt.

zakresie do 400W

>400 W - 1 pkt.
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WYMAGANE i OFEROWANE PARAMETRY TECHNICZNO-UZYTKOWE

OFEROWANEGO PRZEDMIOTU ZAMOWIENIA

Czes¢ 4 — Lampa operacyjna
Producent, nazwa i typ: zgodnie z wypetnionym formularzem ofertowym.

Parametry wymagane Parametr
oferowany
Lp. Opis parametru, funkcji wpisujac TAK a gdzie jest
poda¢ podaje oferowang
warto$¢
1 Rok produkcji Min. 2022 Podac........
2. Urzadzenie fabrycznie nowe TAK
Okres gwarancji minimum 24 miesigce TAK Zgodnie z oferowanym
3. okresem gwarancji w
formularzu ofertowym
LED-owa lampa operacyjna skfadajgca sie z dwéch
ramion: TAK
4 1-ramie — czasza gtéwna z kamerg HD zainstalowang
' centralnie (w osi optycznej lampy) z mozliwoscig
bezproblemowego wpinana/przepinana do innej czaszy
2-ramie — czasza satelitarna
5 Czasze wykorzystujgce technologie diod $wiecacych. TAK
) Pobor mocy catego zestawu nie wiekszy niz 260W.
Czasze z biatymi LED-ami emitujgce $wiatto biate
Z systemem automatycznego doswietlania pola TAK
6. operacyjnego lub diody kolorowe wykorzystujgce
mieszanie barw w obrebie czaszy, nie powodujac tym
samym ,efektu teczy” w polu operacyjnym
Czasza gtdwna posiadajgca moduty Swiatta z co TAK
7. najmniej 78 punktami LED, o natezeniu o$wietlenia
(Ec) = 160 kLux z odlegtosci 1 metra.
Czasza satelitarna posiadajgca moduty Swiatta z co TAK
najmniej 78 punktami LED, o natezeniu oéwietlenia 140 - 149 kLux - 0 pkt parametr punktowany
8. (EC) = 140 kLux z odlegtosci 1 metra. 150 - 150 kLux - 5 pkt | 290dnie z zatqcznikiem
W razie koniecznosci powinna by¢ mozliwos¢ wymiany | 2 160 kLux - 10 pkt nr 4.4A do SWZ
pojedynczego modutu LED. Podac natezenie
TAK
zakres regulacji:
min. 200-320 mm = 0 pkt\ parametr punktowany
9 Regulacja $rednicy pola bezcieniowego czaszy gtéwnej 128228 mm - i Oplgit zgodnie z zatacznikiem

co najmniej od 200 mm do 320 mm

Podac zakres regulacji

nr 4.4A do SWz
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zakres regulacji: parametr punktowany
10 Regulacja srednicy pola bezcieniowego czaszy mn'qr:n 1Zg0' _zggomn'qﬂn'] —OSngEt zgodnie z zatgcznikiem
' satelitarnej co najmniej od 170 mm do 280 mm min. 160-340 mm —10 pkt nr4.4A do SWZ
Podac zakres regulaciji
TAK
Natezenie oéwietlenia regulowane dla kazdej czaszy 50-100% — 0 pkt parametr punktowany
11 oddzielnie przez panel sterujgcy umieszczony w poblizu 30 - 100% — 5 pl-(t zgodnie z zatagcznikiem
) czaszy. Regulacja w zakresie min. 50-100% wartosci <20- 100% — 10' Kt nr 4.4A do SWZ
maksymalnej. o, ° -
Podac zakres regulacji
TAK parametr punktowany
12 Uchwyt sterylny min. jednofunkcyjny z mozliwoscig Jednofunkeyiny — 0 pkt. | zgodnie z zatacznikiem
' ustawienia zmiany natezenia i $rednicy pola. Dwufunkcyjny — 10 pkt nr 4.4A do SWz2
Podac rodzaj uchwytu
TAK
Najdtuzszy bok/Srednica/przekatna kazdej czaszy nie
13. wieksza niz 75 cm.
Czasze w ksztatcie kotfa lub zblizone do kwadratu.
TAK
50 000 - O pkt. parametr punktowany
14, Zywotnos¢ zrédet éwiatta > 50 000 [godz.] od 50 001 do 55 000-5 pkt.| zgodnie z zatacznikiem
2 55001 — 10 pkt nr 4.4A do SWz
Podac .... [godz]
TAK/NIE parametr punktowany
15 Ustawienie ksztattu pola operacyjnego w postaci NIE _/ 0 pkt zgodnie z zatgcznikiem
kofa i elipsy (spetnione razem) TAK — 5 pkt nr4.44 do SWZ
TAK
120 cm - 0 pkt. parametr punktowany
ro oo ; . : 121 - 149 — 5 pkt. zgodnie z zatgcznikiem
16. Wgtebnos¢ oswietlenia lampy gtownej > 120 cm
2150 - 10pkt nr4.4A do SWZ
Podac wgtebnos¢ dla
czaszy gtéwnej
TAK
120 cm — 0 pkt. parametr punktowany
P ; : . 121 - 149 - 5 pkt. zgodnie z zatagcznikiemn
17. Wgtebnos¢ oswietlenia lampy satelitarnej = 120 cm
2150 — 10 pkt nr4.4A do SWZ
Podac wgtebnos¢ dla
czaszy gtdwnej
TAK parametr punktowany
18 Wspdtczynnik odwzorowania barwy $wiatta stonecznego 93692;9 Elgkt zgodnie z zatacznikiem
. - > .
Ra: = 96 99-100 — 10 pkt nr4.4A do SWz
Podaé Wspoétczynnik Ra
TAK
Wspétczynnik odwzorowania barwy czerwonej 95 — 0 pkt. parametr punktowany
19 R9: > 95 96 - 98 — 5 pkt. zgodnie z zatagcznikiemn

99 - 100 — 10 pkt
Podac Wspotczynnik Ra

nr 4.4A do SWz
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o 0 kIAK parametr punktowany
— 0 pkt. . .
20. Wsp6tczynnik odwzorowania koloru skéry R13: > 95 96 - 98 — 5 pkt. 2godnie z zalgcznikierm
99 - 100 — 10 pkt nr4.4A do SWz
Poda¢ Wspotczynnik Ra
Regulacja temperatury barwowej w zakresie co TAK
21. najmniej 3500 - 5000°K (w minimum 3 krokach)
59 Synchronizowanie temperatury barwowej w czaszy TAK
: gtéwnej i satelitarnej
Pozycjonowanie lamp za pomoca sterylizowanych TAK
uchwytdw (jednakowe dla obu czasz) oraz za pomoca
23. " X i
dodatkowych ,brudnych” uchwytow umieszczonych na
czaszy lampy gtéwnej i satelitarnej
Kazda czasza lampy operacyjnej wyposazona w min. 10 TAK
b4 szt. zapasowych uchwytow wielorazowych z
’ mozliwoscig ich wielokrotnego sterylizowania w
autoklawie
)e Mocowanie uchwytu sterylizowanego na zatrzask TAK
’ ~Klikowy” realizowany za pomocg jednej reki
26 Funkcja $wiatta endoskopowego uruchamiana z TAK
’ poziomu panelu sterujgcego przy czaszy
Regulacja natezenia o$wietlenia endoskopowego z
27. panelu sterowniczego umieszczonego na kazdej z czasz TAK
w zakresie min. 5—25%
Wbudowany wskaznik laserowy umozliwiajgcy
pozycjonowanie kazdej czaszy wzgledem pola TAK/NIE parametr punktowany
)8 operacyjnego — wigczany z panelu sterujgcego kazdej NIE — 0 pkt zgodnie z zatacznikiem
’ czaszy i przez wymienny uchwyt sterylizowany. TAK - 5 pkt nr4.4A do SWz
Wskaznik powinien by¢ automatycznie wytgczany po
czasie max. 60 sekund.
bg Obroét wszystkich ramion czasz lampy wokét osi TAK
’ pionowej o 360° — bez blokady
Powierzchnia koput gtadka, bez widocznych $rub lub
30 nitbw mocujgcych, wykonana z materiatow odpornych TAK
' na udary mechaniczne i dziatanie chemicznych srodkéw
myjgco-dezynfekujacych.
a1 Obudowa lampy przystosowana do wspdtpracy z TAK
’ obiegiem laminarnym
Kamera HD zainstalowana centralnie w czaszy gtéwnej
z mozliwoscia jej montazu i demontazu bez uzycia TAK
32. narzedzi.
Kamera pofaczona z systemem obrazowania cyfrowego
przewodowo z pierscieniami $lizgowymi.
Strumieniowanie obrazu po sieci szpitalnej TAK

33.
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34.

Czutos¢ kamery min. 25 lux

TAK

35.

Stosunek sygnatu do szumoéw w kamerze min. 50 dB

TAK

36.

Proporcje obrazu kamery (wysoko$¢ do szerokosci)
16:9

TAK

37.

Automatyczny balans bieli w kamerze

TAK

38.

Zoom optyczny kamery min. 10x

TAK

39.

Typ ztgcza wyjsciowego sygnatu video kamery: HDMI,
HD-SDI lub Component (YPbPr) — mozliwos¢
wyprowadzenia sygnatu np. do systemu obrazowania
cyfrowego lub nagrywarki medycznej

TAK

40.

Kamera doposazona w dodatkowe uchwyty
sterylizowane — tgcznie min. 6 sztuk

TAK

41.

Zewnetrzny panel sterowania zapewniajgcy zdalng
kontrole i ustawienia co najmniej:

- funkcjami kamery: powiekszenie i pomniejszenie;
obrdt obrazu 360° bez blokady, wyostrzenie obrazu
automatyczne; jasnos¢ automatyczna; balans bieli
automatyczny; stop klatka

- funkcjami lampy: wigczanie i wytaczanie; temperatura

barwowa, Srednica pola Swiatta, natezenie Swiatta,
regulacja ksztattu pola
- zsynchronizowane sterowanie parametrami obu czasz

TAK

42.

Panele sterowania realizujgce funkcje, wykonane w
technologii paneli dotykowych

TAK

1) Parametry wymagane okres$lone jako ,TAK” oraz parametry liczbowe sg warunkami granicznymi, ktérych niespetnienie
skutkuje odrzuceniem oferty ,za wyjatkiem gdzie zamawiajgcy dopuscit NIE jako kryterium oceny ofert

2) Wykonawca wypetnia czytelnie kolumne 4 tabeli wpisujac TAK a gdzie jest poda¢ podaje oferowang wartosé

Oswiadczamy, iz zaoferowany przedmiot zamdwienia spetnia warunki opisane w specyfikacji
warunkdw zamdwienia oraz spetnia wszystkie wymienione w powyzszej tabeli wymagania
— Oswiadczamy, ze oferowany przedmiot zamdwienia jest kompletny i bedzie gotowy do uzytkowania

bez zadnych dodatkowych inwestycji.

— Oswiadczamy iz dostarczymy na swoj koszt materiaty potrzebne do sprawdzenia czy przedmiot

zamowienia funkcjonuje prawidtowo

— Oswiadczamy, iz wszystkie zaoferowane elementy przedmiotu zamoéwienia sg ze soba

kompatybilne.

Obstuga serwisowa gwarancyjna bedzie prowadzona przez serwis techniczny z siedzibg (nazwa,

adres, tel.,faxX, €-Mail): ...oocvuiiiii
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FORMULARZ DO OCENY W KRYTERIUM OCENY OFERT PARAMETROW JAKOSCIOWYCH
(PARAMETRY TECHNICZNE )
Czes$¢ 4— Lampa operacyjna

Producent, nazwa i typ: zgodnie z wypetnionym formularzem ofertowym.

. . PUNKTACJA Parametr oferowany
p.z zat. . .. wpisujac TAK a gdzie jest
4.4 Opis parametru, funkdji poda¢ podaje oferowang
wartosc¢
Czasza satelitarna posiadajgca moduty $wiatta z co TAK
najmniej 78 punktami LED, o natezeniu oswietlenia 140 - 149 kLux - 0 pkt , o
8 | (Ec) = 140 kLux z odlegtosci 1 metra. 150 - 159 kLux - 5 pkt | Podac natezenie...............
W razie koniecznosci powinna by¢ mozliwo$¢ wymiany | = 160 kLux - 10 pkt
pojedynczego modutu LED.
TAK ]
Regulacja $rednicy pola bezcieniowego czaszy gtéwnej _ zakres regulacji: ~  |Podac zakres
9 . niei od 200 do 320 min. 200-320 mm — 0 pktjreguladii...............
€O najmniej o mm do mm 180-330 mm — 5 pkt
160-340 mm — 10 pkt
TAK
Requlacia redni la bezdien zakres regulacii: Podac zakres
10 egulacja srednicy pola bezCieniowego czaszy min. 170 - 280 mm- 0 pkt regulacji..................
satelitarnej co najmniej od 170 mm do 280 mm min. 160 - 300 mm =5 pkt
min. 160-340 mm —10 pkt
Natezenie oéwietlenia regulowane dla kazdej czaszy TAK bodat zak
. . . . .. 50-100% — 0 pkt 0dac zZakKres
1 oddzielnie przez panel sterujgcy umieszczony w poblizu pKL. regulacj
czaszy. Regulacja w zakresie min. 50-100% wartos$ci 30-100% —5pkt. |7 e
maksymalnej. <20-100% - 10 pkt
o . e TAK Podac rodzaj
12 UCthWYt sterylny min. ge‘.j”o.f“.”k,cylgy.z mOT"WOSC'q Jednofunkcyjny — 0 pkt.  [uchwytu........ooo........
ustawienia zmiany natezenia i $rednicy pola. Dwufunkeyjny — 10 pkt
TAK
: S 50 000 — O pkt. Podac ... [godz].................
>
14 | Zywotnosc zrodet Swiatta = 50 000 [godz.] od 50 001 do 55 000—5 pkt.
> 55001 —10 pkt
15 Ustawienie ksztattu pola operacyjnego w postaci NIEA'E/ gfkt
kofa i elipsy (spetnione razem) TAK — 5 pkt
TAK
120 cm — 0 pkt. Podac wgtebnos$¢ dla
16 | Wgtebnos¢ oswietlenia lampy gtéwnej = 120 cm 121 - 149 - 5 pkt. czaszy GOWNE]........o.......
>150 - 10 pkt
TAK
120 cm — 0 pkt. Podac wgtebnos¢ dla
17 | Wgtebnos¢ oSwietlenia lampy satelitarnej > 120 cm 121 - 149 - 5 pkt. czaszy glownej................

>150 — 10 pkt
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TAK
Wspbtczynnik odwzorowania barwy $wiatta stonecznego| 96 ~ 0 Pkt. Podac Wspotczynnik
18 Ra: > 96 97-98 - 5 pkt. 2E
T = 99-100 — 10 pkt
, . . . TAK
Wspotczynnik odwzorowania barwy czerwonej 95 — 0 pkt. Podac Wspdtczynnik
19 R9: 2 95 96 - 98 — 5 pkt. CET
99 - 100 — 10 pkt
TAK
95 — 0 pkt. Podac¢ Wspotczynnik
20 Wspdtczynnik odwzorowania koloru skéry R13: > 95 96 - 98 — 5 pkt. Raeeooiins
99 - 100 — 10 pkt
Wbudowany  wskaznik  laserowy  umozliwiajacy|
pozycjonowanie kazdej czaszy wzgledem pola TAK/NIE
28 operacyjnego — wigczany z panelu sterujgcego kazdej NIE — 0 pkt
czaszy i przez wymienny uchwyt sterylizowany. TAK — 5 pkt

Wskaznik powinien by¢ automatycznie wylgczany po
czasie max. 60 sekund.
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WYMAGANE i OFEROWANE PARAMETRY TECHI,‘IICZNO-UiYTKOWE
OFEROWANEGO PRZEDMIOTU ZAMOWIENIA
Czes¢ 5 — Stot operacyjny

Producent, nazwa i typ: zgodnie z wypetnionym formularzem ofertowym.

Parametry Parametr
wymagane ~ oferowany
Lp. Opis parametru, funkcji wpisujac TAK a gdzie jest
poda¢ podaje oferowana
warto$¢
1 2 3 4
1 Rok produkgcji Min. 2022 Podac.....
2 Urzadzenie fabrycznie nowe TAK
Okres gwarancji minimum 24 miesigce TAK Zgodnie z oferowanym
3 okresem gwarancji w
' formularzu ofertowym
Stot  operacyjny jezdny z napedem elektryczno
4 hydraulicznym o min. wymiarach 2130 x 600 mm +/- 10 Tak
" mm
5 Szerokos¢ blatu stotu min. 550 mm +/- 10 mm Tak
Stot jezdny o wysokiej mobilnosci z systemem centralnego
ey Tak
6. |blokowania kot
Tak arametr punktowan
Konstrukcja stotu wykonana ze stali nierdzewnej, pokrywa| Tworzywo Zp odnie zzpa/ czn/'k/e/}7/7
7. |podstawy stotu wykonana ze stali nierdzewnej lub trwatego| sztuczne — 1 pkt g d
tworzywa sztucznego odpornego na $rodki dezynfekcyjne.  [Stal nierdzewna nr 4.5A do SWZ
= 0 pkt
8 Kolumna stotu z obudowg teleskopowg ze stali nierdzewnej. Tak
" |Dopuszcza sie czesciowy fartuch gumowy.
9 Zintegrowany tunel na kasety RTG Tak
10 Zasilanie akumulatorowe podczas pracy z mozliwoscig Tak
" Imonitorowania stanu natadowania akumulatoréw
Pilot przewodowy wraz z funkcjg powrotu do pozycji Tak
11. \wyjsciowej
Pilot z informacja o:
- wigczeniu/ wylaczeniu pilota Tak
12. . X .
- trzy stopniowym stanie natadowania stotu
- utozeniu pacjenta w pozycji normalnej lub odwrdconej
13 Cztery podwdijne kota o Srednicy 140 mm +/- 15 mm, dwa z Tak
" |nich antystatyczne
Pigte koto kierunkowe aktywowane przez pedat nozny Tak

14.
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Pozycja Trendelenburga / anty-Trendelenburga uzyskiwana

i5 elektrohydraulicznie przy pomocy pilota oraz hydraulicznie Tak
" za pomoca pedatu noznego w zakresie
min. + 30°/ - 30°
Wychylenia boczne uzyskiwane elektrohydraulicznie przy Tak
16. |pomocy pilota oraz hydraulicznie za pomoca pedatu noznego
w zakresie min. +20° / -20°
17 Podwdjne sterowanie (mozliwos¢ sterowania pozycjami stotu Tak
" |przez pilota i nozng pompa hydrauliczng)
Regulacja wysokosci uzyskiwana elektrohydraulicznie, przy
. . A . Tak
18. |pomocy pilota i hydraulicznie z podstawy stotu, w zakresie
min 700 mm - 1100 mm +/- 20 mm
Pozycje regulowane elektrohydraulicznie za pomoca pilota:
19. | gora, dot, Tak
" | - Trendelenburg/Anty-Trendelenburg
- Przechyly boczne
20 Blat stotu cztero segmentowy Tak
21, Przesuw wzdtuzny blatu min. 250 mm Tak
Mozliwos¢ instalacji elementdéw plecowych i noznych o Tak
22. | .. - . X :
réznych ksztattach i wymiarach po dowolnej stronie stotu
Mozliwos¢ konfiguracji blatu stotu przy uzyciu ztgcz tatwych Tak
23. w montazu.(mechanizmy szybkomocujgce bez pokretet i
dzwigni)
24 Powierzchnia stotu fatwa do czyszczenia i dezynfekcji Tak
Sekcja ndg z regulacia pionowg wspomagana sprezyna Tak
25. |gazowg min. + 20° / - 90°
Regulacja podgtdwka w zakresie min. +25° /[ -45° Tak
26. wspomagana sprezyna gazowg
Zakres regulacji segmentu plecow w zakresie min. - Tak
27. [50°/+70°
Bezpieczna praca stotu z mozliwoscig zmiany utozenia blatu Tak
28. min. 185kg.
Bezni tol - talne Tak parametr punktowany
ezpieczna praca stolu w pozycji horyzontalnej z a . iy
29. [obcigzeniem min. 215kg. < 250 kg - 0 pkt 2godinie 2 zatgcznikierm
> 250 kg -1 pkt nr 4.54 do SWz
30 Maksymalna waga stotu 220kg Tak
31 Podstawa stotu 0 wymiarach 1100 x 550 mm £ 30 mm Tak
32 Mozliwos$¢ monitorowania stanu natadowania baterii. Tak
Materace przeciwodlezynowe, antystatyczne, demontowalne, Tak parametr punktowany
33, odporne na Srodki dezynfekcyjne, zespalane bezszwowg < 60 mm - 0 pkt zgodnie z zatagcznikiem

metoda, o grubosci min. 55 mm

> 60 mm — 1 pkt

nr 4.54 do SWz




Fundusze .
Europejskie ngsckzaPOSPOllta
Infrastruktura i Srodowisko -

Unia Europejska **x,

*

Europejski Fundusz Y .

Rozwoju Regionalnego

* oy

34.

Materace mocowane za pomocg wielorazowych paskéw
zelowych z mozliwoscig mycia i dezynfekcji

Tak

35.

Materac z funkcja pamieci ksztattu

Tak

36.

Szyny sprzetowe ze stali nierdzewnej o przekroju 10 x 25
mm wzdiuz segmentu piersiowego, ledzwiowego oraz
segmentu ndg, po obu stronach stotu.

Tak

37.

Szyna sprzetowa ze stali nierdzewnej o przekroju 10 x 25
mm od strony gtowy pacjenta

Tak/Nie
Nie — 0 pkt
Tak — 1 pkt

parametr punktowany
zgodnie z zatgcznikiem nr
4.5A do SWz

38.

Dodatkowy panel sterujgcy umieszczony na kolumnie stotu
od strony ndg lub gltowy pacjenta, umozliwiajacy
sterowanie stotem. Wszystkie opcje identyczne jak na pilocie
przewodowym.

Tak

39.

Wyswietlacz kodow bteddéw na podstawie stotu

Tak

40.

Bezpieczniki dostepne na podstawie stolu bez potrzeby
demontazu el. pokrywy podstawy lub obudowy kolumny

Tak

41.

Mozliwosci awaryjnej regulacji wysokosci stotu, przechytow
bocznych  blaty, pozycji Trendelenburga i anty-
Trendelenburga w przypadku awarii gtdwnej pompy
elektrycznej lub roztadowania gtdwnego akumulatora za
pomocg noznej pompy hydraulicznej z mozliwoscig
preselekcji funkcji przy pomocy dzwigni umieszczonej w
podstawie stotu

Tak

42.

Stot  zasilany bezpiecznym napieciem z wewnetrznego
akumulatora. Zewnetrzna tadowarka akumulatoréw

Tak

43.

Stot wyposazony w min 1 kpl. akumulatoréw

Tak

WYPOSAZENIE

44,

\Wszystkie akcesoria stotu kompatybilne ze stotami
posiadanymi przez Zamawiajgcego

Tak

45.

Reczny pilot sterujacy, przewodowy z funkcja ,,0”

Tak

46.

Sekcja gtowy, ustawiana w dwodch  ptaszczyznach,
automatyczne blokowanie kata nachylenia podgtéwka,
zintegrowana sprezyna gazowa, Wwspomagajgca reczng
regulacje nachylenia podgtdwka, mozliwos¢ szybkiego
odfaczenia.

Tak

47.

Sekcja ndg, dzielona, opuszczana, odchylana na boki z
mechanizmem blokujgcym, wspomagana sprezyng gazowa,
mozliwos¢ szybkiego odtgczenia.

Tak

48.

Ptyta Karbonowa przezierna o dtugosci min. 1200 mm o
no$nosci 140 kg bez dodatkowej podpory lub min. 220 kg z
podporg, mocowana w gniazda sekcji ndg. Pokryta
materacem o wysokosci 60 mm mocowanym pasem
7elowym. W zestawie dwie szyny boczne 25x10 mm

zaktadane w dowolne miejsce piyty.

Tak
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Podpdrka reki wraz z dwoma pasami mocujgcymi, dtuga min
45 cm, na trzech przegubach kulowych, ustawiana przy
pomocy jednego pokretta. Po przekreceniu pokretia Tak
nastepuje zwolnienie wszystkich przegubdéw. Mocowanie na
szynie bocznej stotu za pomocy zintegrowanej klamry - 2
szt.

49,

50 Pas do mocowania pacjenta df min. 1250 mm — 1 szt. Tak

Elektryczne przedtuzenie blatu stolu operacyjnego o min.
280 mm, umozliwiajgce  wypietrzenie  kregostupa, Tak
zawierajgce szyny boczne oraz gniazda do pofgczenia z
sekcjg plecowg stotu i sekcjg ndg/gtowy — 1 szt.

51.

52 Ostona ramienia z tworzywa sztucznego - 1 szt. Tak

\Wozek na akcesoria posiadajgcy min. 5 szyn bocznych — 1

53. lsot Tak

1) Parametry wymagane okreslone jako ,TAK” oraz parametry liczbowe sg warunkami granicznymi, ktérych niespetnienie
skutkuje odrzuceniem oferty ,za wyjatkiem gdzie zamawiajgcy dopuscit NIE jako kryterium oceny ofert
2) Wykonawca wypetnia czytelnie kolumne 4 tabeli wpisujac TAK a gdzie jest poda¢ podaje oferowang wartosé

Os$wiadczamy, iz zaoferowany przedmiot zamdwienia spetnia warunki opisane w specyfikacji
warunkdw zamdwienia oraz spetnia wszystkie wymienione w powyzszej tabeli wymagania
— Oswiadczamy, ze oferowany przedmiot zamdwienia jest kompletny i bedzie gotowy do uzytkowania
bez zadnych dodatkowych inwestycji.

— Oswiadczamy iz dostarczymy na swoj koszt materiaty potrzebne do sprawdzenia czy przedmiot
zamowienia funkcjonuje prawidtowo

— Oswiadczamy, iz wszystkie zaoferowane elementy przedmiotu zamoéwienia sg ze soba
kompatybilne.

Obstuga serwisowa gwarancyjna bedzie prowadzona przez serwis techniczny z siedzibg (nazwa,
adres, tel.,fax, e-mail):
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FORMULARZ DO OCENY W KRYTERIUM OCENY OFERT PARAMETROW JAKOSCIOWYCH
(PARAMETRY TECHNICZNE )
Czesc¢ 5 — Stot operacyjny

Producent, nazwa i typ: zgodnie z wypetnionym formularzem ofertowym.

Punktacja F;arametr
oferowany
p-2 zat Opis parametru, funkaji wpisujac TAK lub NIE a gdzie
4.5 jest podac podaje oferowang
wartosc¢
1 2 3 4
Konstrukcja stolu wykonana ze stali
nierdzewnej, pokrywa podstawy stotu TAK Podat
7 wykonana ze stali nierdzewnej lub trwatego| Tworzywo sztuczne — 1 pkt
tworzywa sztucznego odpornego na $rodkil  Stal nierdzewna — 0 pkt
dezynfekcyjne.
Bezpieczna praca stolu  w  pozydji Tak Podac...
29 |horyzontalnej z obcigzeniem min. 215kg. < 250 kg — 0 pkt
> 250 kg — 1 pkt
Materace przeciwodlezynowe, antystatyczne, Tak
demontowalne, odporne na $rodki Podat
33 (dezynfekcyjne,  zespalane  bezszwowa < 60 mm — 0 pkt
metoda, o gruboéci min. 55 mm 2 60 mm —1 pkt
Szyna sprzetowa ze stali nierdzewnej o .
. Tak/Nie
37 przekroju 10 x 25 mm od strony glowy Nie — 0 pkt

pacjenta

Tak — 1 pkt
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WYMAGANE i OFEROWANE PARAMETRY TECHI"JICZNO-UiYTKOWE
OFEROWANEGO PRZEDMIOTU ZAMOWIENIA
Czes$¢ 6 — Aparat RTG Ramie C

Producent, nazwa i typ: zgodnie z wypetnionym formularzem ofertowym.

Parametry wymagane Parametr
L Opi tru. funkcii oferowany
p. pIS parametru, Tunkajl wpisujac TAK a gdzie jest poda¢ podaje
oferowang wartos¢
1 2 3 4
1 Rok produkcji Min. 2022 Podac....
) Urzadzenie fabrycznie nowe TAK
Okres gwarancji minimum 24 miesiace TAK Zgodnie z oferowanym okresem
3 gwarancji w formularzu
' ofertowym
4 Gtebokos$¢ ramienia C - min. 61 cm TAK Podac....
ajmniejsza odleglo$¢ pomiedzy p?,\’merz.chnlaml TAK Podac.. .
5. kotpak - LI. (tzw. ,wolna przestrzen”) - min. 75 cm
6 Odlegtos¢ SID - min-97-em min 95cm TAK Podac....
v Zakres ruchu poziomego ramienia C - min. 20 cm TAK Podac....
Zakres ruchu pionowego ramienia C - min—4-6-em min i ié 22 (1) §§$ parametr punktowany zgodnie z
8. | 42cm > 48 cm - 2 PKT zatgcznikiem nr 4.6A do SWZ
TAK
9 Zmotoryzowany ruch pionowy TAK
10 Zakres ruchu orbitalnego ramienia C - min. 135 ° TAK Podac....
1 Zakres obrotu ramienia C - min. #180 ° TAK Podac....
12 Zakres ruchu wokét osi pionowej - min. +10° ° TAK Podac....
Urzadzenie zabezpieczajace przed najezdzaniem na TAK
13. | lezgce przewody
14 Hamulce wszystkich ruchow TAK
15 Reczny wigcznik promieniowania TAK
Przetacznik nozny do wiaczania promieniowania TAK

16.
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Dedykowany przycisk wyzwalania skopii o niskiej

d . , ¢ ik . TAK/NIE parametr punktowany zgodnie z
17. ax-/vce promieniowania na sterowniku recznym 1 TAK - 1 PKT. zatgcznikiem nr 4.6A do SWZ
noznym. NIE - 0 PKT.
Wskaznik wigczonego promieniowania na wozku z
o TAK
18. | ramieniem C
19 Szeroko$¢ wozka z ramieniem C — max. 82 cm TAK Podac....
Uchwyt na wzmacniaczu obrazu utatwiajgcy
. . . ! : TAK
20. | pozycjonowanie ramienia C w sterylnym Srodowisku
Pilot na podczerwien do zdalnego sterowania gtownymi
funkcjami obrazowymi w aparacie — min. (uruchamianie TAK/NIE parametr punktowany zgodnie z
21. | petli; przeglad badan; odzyskiwanie poprzedniego obrazu; TAK — 1 PKT. zatgcznikiem nr 4.6A do SWZ
ustawianie i powrdt obrazu na monitorze referencyjnym; NIE - O PKT.
wybor pola wzmacniacza obrazu; zapis obrazu)
. e . . TAK/NIE parametr punktowany zgodnie z
. Kluczyk do blokowania rnoz_hwosu w_yzwalanlg SkO!DI J TAK - 1 PKT. Zatacznikiem nr 4.64 do SWZ
elektrycznego sterowania pionowymi ruchami ramienia C.
NIE - 0 PKT.
GENERATOR
3 Generator wysokiej czestotliwo$ci w monobloku TAK
. TAK parametr punktowany zgodnie z
24. Moc generatora - min. 3 kW 3 kW- 0 pkt zatgcznikiem nr 4.6A do SWZ
>3 kW- 1 pkt
)5 Zasilanie - 230V/50 Hz TAK
)6 Zakres dopuszczalnych wahan sieci + 10% TAK
Zakres napie¢ we wszystkich trybach pracy - min. (40- TAK Podat....
27. | 110) kv
)8, Skopia ciggta TAK
9 Maksymalny prad skopii ciagtej - min. 7 mA TAK Podac....
Skopia impulsowa, dostepne czestotliwosci 6,25 p/s-
12,5p/s
30 TAK
Zamawiajgcy dopuszcza czestotliwosci w zakresie 1, 2, 4, 8, 12.5,
25 pulsdw/s.
31 Maksymalny prad skopii impulsowej - min. 7 mA TAK Podac....
Radiografia cyfrowa TAK

32.
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TAK
> 20 mA- 0 PKT
. . L > 30 mA- 1 PKT parametr punktowany zgodnie z

33. Maksymalny prad radiografii cyfrowej - min. 20 mA Zatacznikiem nr 4.64 do SWZ

Programy narzadowe dla skopii i radiografii cyfrowej -

min. 5

(gtowa/kregostup; kregostup/odcinek ledZwiowy;
34 klatka piersiowa; brzuch) TAK Podac....

LAMPA I KOLIMATORY

35, | Lampa ze stacjonarng anoda (dwuogniskowa) TAK

Nie dopuszcza sie aparatéw z systemem chtodzenia lampy

opartym o wentylator umieszczony w monobloku, z TAK Podac
36. | otworami do odprowadzania powietrza w obudowie

kotpaka lampy
37 Wymiary ognisk < 0,6/1,4 mm TAK Podac....

Pojemnos¢ cieplna kotpaka lampy RTG — min—1200—kHY TAK Podac....
38. | min 1140kHU
39, | Pojemnos¢ cieplna anody min. 50 kHU TAK Podac....
40 Szybko$¢ chtodzenia anody min. 30 kHU/min TAK Podac....
41 Filtracja wewnetrzna — min. 2,5 mm Al. TAK Podac....
4 Kolimator szczelinowy z rotacjg (rotacja bez ograniczen) TAK
43, | Kolimator zrenicowy (irysowy) TAK

WZMACNIACZ OBRAZU
44 | Srednica nominalna - min. 23 cm TAK Poda....
45, | Tlos¢ pol wzmacniacza obrazu — min. 3 TAK Podat....
46 Kratka przeciwrozproszeniowa TAK
SYSTEM TV

47 | TYP kamery: CCD TAK
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Rozdzielczos¢ kamery (w pikselach)- min. 1000 x 1000
TAK
48. Podac....
SYSTEM CYFROWE] OBROBKI OBRAZU I PAMIEC
49 Matryca obrazu — min. 1000 x 1000 TAK Podac....
50 Doktadnosc¢ przetwarzania obrazu — min. 12 bit TAK Podac....
Ilos¢ zapamietanych obrazéw w petnej matrycy — min. TAK Podac....
51. | 2000
5> Odtwarzanie nagranych sekwencji skopii TAK
53 Wyswietlanie wielu obrazéw na monitorze — min. 16 TAK Podac....
54 Cyfrowy obrot obrazu TAK
55 Obraz lustrzany TAK
56 Wyostrzanie krawedzi TAK
57 Podwyzszanie kontrastu TAK
58 System wpisywania danych pacjenta TAK
59 System zarzadzania bazg danych z badaniami TAK
WOZEK Z MONITORAMI
60 Ilo$¢ monitorow - 2 TAK
Rodzaj monitora i przekatna ekranu: kolorowy LCD min. Podac....
TAK
61. | 19"
62, | Jasnos¢ monitora — min. 650 cd/m? TAK Podac....
63. | Kontrast monitora — min. 700:1 TAK Podac....
Klawiatura do wprowadzania danych pacjentow
Zamawiajacy dopuszcza zaoferowanie aparatu, w ktérym
wprowadzanie danych pacjenta odbywa sie za pomoca
64 dotykowego 6,4 calowego, monitora sterujgcego typu tablet TAK
" | zamontowanego na ramieniu C. Pragniemy zauwazyé, ze
oferowane rozwigzanie jest zdecydowanie bardziej nowoczesne
i tatwiejsze w utrzymaniu czystosci niz klawiatura, dodatkowo
pozwala na intuicyjne sterowanie takze pozostatymi funkcjami
pracy generatora, programami aparatu, podgladu skopii live itd.




Fundusze
Europejskie
Infrastruktura i Srodowisko

Rzeczpospolita

- Polska

Unia Europejska

Europejski Fundusz
Rozwoju Regionalnego

* % o

Wskaznik wigczonego promieniowania na wozku z

65. | monitorami TAK
Dla zapewnienia optymalnego kata widzenia, monitory LCD
z mozliwoscig obracania wzgledem wadzka o 180 stopni
oraz mozliwoscig regulacji ich wysokosci (w zakresie min.
23 cm).
TAK
Zamawiajacy dopuszcza zaoferowanie  aparatu, w ktérym
66. | monitor zamontowany jest na przegubowym ramieniu,
widoczny ze wszystkich czterech stron systemu, z regulacja
wysokosci wraz z ruchem pionowym kolumny ramienia w|
zakresie 42cm.
Mcl)zlijfwoéé Ztozenia monitoréw.(matry;]cami do §iebie) w TAK/NIE parametr punktowany zgodhie z
67. | Ccelu _tatvyego transportowania i przechowywania stacji TAK - 1 PKT. zatacznikiem nr 4.64 do SWZ
monitoréw. NIE - 0 PKT.
Wozek stacji monitoréw o wymiarach: TAK
68. | - podstawa max. 71 x 71 cm
- szeroko$¢ max. 94 cm przy roztozonych monitorach
ARCHIWIZACJA
Eksport obrazéw przez port USB co najmniej w jednym z TAK Podac
69. | podanych nizej formatéw — TIFF, BMP lub JPG
Czytnik USB umozliwiajgcy nagrywanie obrazow na TAK
70. | pamieciach typu Pen Drive
Pakiet funkcji DICOM 3.0, minimum:
val -print TAK Podac....
" | -store
SRODKI TECHNICZNE MIERZACE I REDUKUJACE DAWKE PROMIENIOWANIA PODCZAS ZABIEGOW
> Zintegrowany miernik dawki ekspozycyjnej TAK
Podwojny system kolimatorow, zabezpieczajacy przed
napromieniowaniem obszaréw nieistotnych z punktu
23 widzenia zabiegu lub badania. Kontrola i ustawianie TAK
" | potozenia kolimatoréw przy pomocy graficznych oznaczen
ich potozenia na obrazie LIH, przy wytgczonej radiacji
A koli i TAK/NIE parametr punktowany zgodnie z
74. symetryczne kolimatory szczelinowe TAK — 1 PKT. Zzatgcznikiem nr 4.6A do SWZ
NIE — 0 PKT.
Uktad automatycznego pozycjonowania blend
automatycznie ustawiajacy blendy w pozycji zapewniajacej TAK/NIE parametr punktowany zgodnie z
75. | optymalng jakos¢ obrazu za nacisnieciem jednego TAK -1 PKT. zatacznikiem nr 4.6A do SWZ
przycisku. NIE - 0 PKT.
Radiografia cyfrowa z wykorzystaniem wzmacniacza
. . . TAK
76. | obrazu zamiast zdjec na kasecie
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Miernik czasu promieniowania powodujgcy wytaczenie
wysokiego napiecia na lampie RTG po 10 minutach
nieprzerwanej pracy

Zamawiajacy dopuszcza zaoferowanie aparatu, wyposazonego
w miernik czasu promieniowania powodujacy wtaczenie alarmu TAK
po 5 minutach nieprzerwanej pracy. Zwracamy uwage, ZzZe
proponowane rozwiazanie jest znacznie bezpieczniejsze i
praktyczniejsze dla Uzytkownika, gdyz nie wytacza nagle
zasilania aparatu, ale ostrzega o czasie promieniowania i daje
mozliwos¢ Swiadomego wytaczenia przez Uzytkownika.

78.

2 szt. pamieci przenosnej typu Pen Drive 3.0, min. 16 GB TAK

1) Parametry wymagane okreslone jako ,TAK” oraz parametry liczbowe sg warunkami granicznymi, ktérych niespetnienie
skutkuje odrzuceniem oferty ,za wyjatkiem gdzie zamawiajacy dopuscit NIE jako kryterium oceny ofert
2) Wykonawca wypetnia czytelnie kolumne 4 tabeli wpisujac TAK a gdzie jest poda¢ podaje oferowang wartosé

Oswiadczamy, iz zaoferowany przedmiot zamdwienia spetnia warunki opisane w specyfikacji
warunkéw zamdwienia oraz spetnia wszystkie wymienione w powyzszej tabeli wymagania
— Oswiadczamy, ze oferowany przedmiot zamdwienia jest kompletny i bedzie gotowy do uzytkowania
bez zadnych dodatkowych inwestycji.

— Oswiadczamy iz dostarczymy na swoj koszt materialy potrzebne do sprawdzenia czy przedmiot
zamowienia funkcjonuje prawidtowo

— Oswiadczamy, iz wszystkie zaoferowane elementy przedmiotu zamoéwienia sg ze soba
kompatybilne.

Obstuga serwisowa gwarancyjna bedzie prowadzona przez serwis techniczny z siedzibg (nazwa,
adres, tel.,fax, e-mail):
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FORMULARZ DO OCENY W KRYTERIUM OCENY OFERT PARAMETROW JAKOSCIOWYCH
(PARAMETRY TECHNICZNE )
Czesc¢ 6 — Aparat RTG Ramie C

Producent, nazwa i typ: zgodnie z wypetnionym formularzem ofertowym.

PUNKTACJA Parametr
Lp.z zal. . . oferowany
46 Opis parametru, funkdji wpisujac TAK lub NIE a gdzie jest
podac podaje oferowang wartos¢
1 2 3 4
. . . 242 cm - 0 PKT
o Za-kres ruchu pionowego ramienia C — min—4-6-em > 46 cm - 1 PKT Podaé...
min 42cm > 48 cm - 2 PKT
TAK
Dedykowan}.f pr.zyc1sk- wyzwalania §k0p11 0 mskl.e] TAK/NIE
17 da\./vce promieniowania na sterowniku recznym i TAK - 1 PKT.
noznym. NIE - 0 PKT.
Pilot na podczerwien do zdalnego sterowania
gtownymi funkcjami obrazowymi w aparacie — min.
21 (uruchamianie petli; przeglad badan; odzyskiwanie TAT(Af/lNg’EKT
poprzedniego obrazu; ustawianie i powr6t obrazu na NIE — 0 PKT.
monitorze referencyjnym; wybdr pola wzmacniacza
obrazu; zapis obrazu)
Kluczyk do blokowania mozliwosci wyzwalania skopi i TAK/NIE
22 elektrycznego sterowania pionowymi ruchami TAK - 1 PKT.
ramienia C. NIE - 0 PKT.
Moc generatora — min. 3 kW TAK Podaé¢.......
24 3 kW- 0 pkt
> 3 kW- 1 pkt
TAK
33 Maksymalny prad radiografii cyfrowej — min. 20 mA 2 20 mA- 0 PKT
> 30 mA- 1 PKT
Mozliwos¢ ztozenia monitoréw (matrycami do siebie) TAK/NIE
67 w celu tatwego transportowania i przechowywania TAK — 1 PKT.
stacji monitoréw. NIE — 0 PKT.
. . TAK/NIE
74 Asymetryczne kolimatory szczelinowe TAK — 1 PKT.
NIE — 0 PKT.
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Uktad automatycznego pozycjonowania blend
automatycznie ustawiajgcy blendy w pozycji
zapewniajgcej optymalng jakos¢ obrazu za
nacisnieciem jednego przycisku.

TAK/NIE
TAK — 1 PKT.
NIE — O PKT.




