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DZP.381.49A.2021 Katowice 09.09.2021 r.
SZANOWNI WYKONAWCY
Dotyczy: postepowania przetargowego p.n.: Dostawa egzoszkieletu, stotu do pionizacji,

multisensorycznych systemow terapeutycznych do koficzyn — DZP.381.49A.2021

Informujemy, ze w trakcie w/w postepowania do Zamawiajacego wptynety nastepujace
pytania:

Pytanie 1:
Specyfikacja asortymentu oraz parametréw technicznych

L.p. Pozycja asortymentowa oraz parametry (funkcje) wymagane (minimalne),

Zestaw urzadzen do pionizacji, terapii koriczyn dolnych i gérnych we wszystkich
fazach rehabilitacji

| Zrobotyzowane urzgdzenie do pionizacji i rehabilitacji koriczyn dolnych

1, Krétki czas ustawiania urzadzenia,

2. Mozliwos¢ wykonywania pomiaréw:
-sity koriczyn dolny

- propriocepcji

- ptynnosci ruchu,

3. Mozliwo$¢ treningu:

- uni i bilateralnego

- steper,

- leg press,

- pedatowanie

- rytmiczna stymulacja,

- trening sensoryczny

- trening opadajacej stopy zgiecia grzbietowego i podeszwowego,

4. Automatyczne wykrycie spastycznosci,
5. Trening za pomocg motywujgcego biofeedbacku w formie gier,
6. W zestawie jednostka centralna z sitownikami, fotel do pionizacji, dwa rodzaje

przystawek (w tym wymienne elementy podstaw stép do specjalnego treningu
opadajgcej stopy), komputer, oprogramowanie

7. Kompletna dokumentacja z przeprowadzonych badan oraz treningdw,

8. Szeroka mozliwos¢ adaptacji do pacjentéw,

9. Wielofunkcyjny fotel z regulacja siedzenia: géra-dot, przéd-tyt oraz pochylenia
oparcia,

10. Wymiary fotela (dt x szer x wys) w mm:
1400 x 850 x 1020 +15%

11. Mozliwos¢ pionizacji pacjenta na fotelu bedgcym w zestawie,

12. Pasy do stabilizacji tutowia,

13. Wymiary jednostki centralnej (dt x szer x wys) w mm:
900 x 1200 x 800 +15%

1] Urzadzenie do treningu ndg i ramion /gérnej czesci tutowia.

Urzadzenie do treningu nég i ramion /gérnej czesci tutowia.

Trening aktywny, pasywny oraz wspomagany.

Elektroniczna pomoc przy wsiadaniu.

Pasywna liczba obrotéw od 1 do 60 obrotéw /minute.

Opdr hamulcéw od 0 do 20 (aktywnie).

Wstepne ustawianie czasu treningu od 0 do 120 minut.

el ol ol ol Bl o

Trening symetryczny.
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8. Cichy, tagodny, réwnomierny ruch obrotowy (naped rozluzniajacy). tagodny
rozruch i tagodne zakoriczenie ¢éwiczenia.

9. Programy terapeutyczne i motywujgce.

10. Szczegbtowe sprzezenie zwrotne podczas treningu oraz po jego zakorczeniu.

11. Mozliwo$¢ wstepnego ustawienia parametréw treningu.

12. Eksport danych treningowych oraz import wtasnych programéw, gier.

13. Regulacja wysokosci urzadzenia minimum o 15 cm bez uzycia narzgdzi. O$
pedatéw trenera nég moze by¢ podwyzszana minimum o 30 do 45 cm (od
podtogi).

14. Stabilna metalowa konstrukcja, wysoka jakos¢ i bezpieczne pozycjonowanie.

15. Dwustopniowa regulacja zamachu pedatéw -7cm lub 12.5 cm.

16. Maksymalne wymiary urzadzenia:

70 x 60 cm, wysokos$¢ 107-122 cm.

17. Maksymalna waga urzadzenia: 35 kg.

18. Maksymalna dopuszczalna waga uzytkownika: 135 kg.

19. Minimalna przekatna ekranu: 7” /18 cm.

20. Napigecie sieciowe 100-240 V.

Czestotliwo$¢ zasilania 47-63 Hz.

21. Sprezyna gazowa do regulacji wysokosci.

1 Rotor elektryczny do éwiczen biernych i czynnych koriczyn dolnych i gérnych w
pozycji lezgcej

1. Rotor elektryczny do éwiczen biernych i czynnych koriczyn dolnych i gérnych w
pozycji lezacej

2. Pasywne poruszanie ndg z pomocg silnika.

3. Trening wspomagany tzn. aktywny trening z pomoca silnika.

4. Trening aktywny z mozliwoscia doktadnego ustawienia oporu.

5. Obstuga wyswietlacza urzgdzenia, za pomocg przyciskéw.

6. Réwnomierne pedatowanie spowodowane napedem rozluzniajgcym.

7. Min 10 programéw terapeutycznych w tym:

- Program ortopedyczny,

- Program podstawowy,

- Program rozluZniajacy,

- Program wzmacniajacy,

- Program wytrzymatosciowy,

- Program koordynacyjny,

- Program do samodzielnego planowania jednostki treningowej,

- Program do rozluzniania spastyki, zgodny z terapeutyczng zasada
automatycznej zamiany kierunku pedatowania, niewymagajacy manualnego
wyboru rodzaju wystepujgcej spastyki,

8. Automatyczne rozpoznawanie nawet najmniejszej spastyki.

9. Elektroniczny przycisk, uaktywniajacy funkcje pomocy przy wsiadaniu i
wysiadaniu (zapinanie nég), umotzliwiajacy obracanie pedatéw i ich
zatrzymywanie w dowolnej pozycji na osi obrotu.

10. Przycisk z wytgcznikiem bezpieczeristwa.

11. Trening symetryczny: jednoczesne wy$wietlanie danych o wysitku, oddzielnie
lewej i prawej nogi.

12. Pomiar poczatkowego, koricowego oraz $redniego napigcia migsniowego.

13. Analiza treningu: widoczne dane o treningu oraz uzyskany postep, podczas
treningu, ewentualnie po jego zakoriczeniu na monitorze pokazujg sig¢ wymiennie
nastepujgce dane:

14. TRENNIG PASYWNY:

a) Zuzyta energia (Joule / kcal )

b) Osiggniecia prawej i lewej strony ( symetria ).

c) Opér hamulcéw ( bieg / stopieri obcigzenia).

d) Dane o osiagnieciach (sita nacisku na pedaty w Watt)

e) Czesci treningu biernego i aktywnego pokazywane s3 osobno ( droga, czas).

15. Wytrzymata i stabilna konstrukcja metalowa, rozciggana podstawa.

16. Napiecie zasilajgce 230V/50hz.

17. Mozliwo$¢ ustawienia obrotéw od 1 do 60 na minute.

18. Duzy ekran (85 mm x 115 mm). Dobra kontrastowosc.
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19. Stacjonarna jednostka obstugi z 8 duzymi, wyczuwalnymi przez dotyk przyciskami
oraz automatyczna instrukcja obstugi

20. Menu urzgdzenia w jezyku polskim.

21. Specjalny przycisk ,,wspomaganie pedatowania” wyczuwalne i widoczne przejscie

z treningu biernego na pasywny. Samodzielna aktywnos¢ pacjenta zostaje
natychmiast rozpoznana, na ekranie pokazuje sie symbol przedstawiajacy rower.
0Od momentu, w ktérym pacjent przestaje pedatowaé, predkos¢ zostaje
automatycznie zredukowana.

22. Czteropunktowy system bezpieczeristwa nie dopuszczajacy do przesuwania sie
urzadzenia przy duzej spastycznosci pacjenta.

23. Bezpieczne pedaty urzadzenia wyscietane specjalnym
materiatem do dezynfekcji, obejmy na stopy wraz z rzepami mocujgcymi.

24. Atest bezpieczeristwa CE 0124.

\Y Rotor elektryczny do ¢wiczen biernych i czynnych z elektrostymulacjg
funkcjonalng FES

1. Rotor zsynchronizowany z systemem do stymulacji elektrycznej, ktére generuje

impulsy na maksymalnie 8 kanatach jednoczesnie, aby aktywowa¢ sparalizowane
mies$nie za pomoca elektrod powierzchniowych

2. Mozliwos¢ uzycia jako urzadzenie przenosne (zawiera baterie) lub stacjonarne do
treningu i rehabilitacji

3. Liczba kanatéw

4. Moc wyjsciowa na kanat 0-130 mA w 65 krokach

5. Ksztatt impulsu w postaci dwufazowych impulséw kwadratowych ze
zréwnowazonym tadunkiem elektrycznym

6. Czas trwania impulsu / szeroko$¢ impulsu
20-500 ps w krokach po 10 ps

7 Impedancja obcigzenia 1000 Q

8. Wstepnie zdefiniowane sekwencje i programy stymulacji

9. Funkcja importu/eksportu danych treningowych

Odp.:

Zgodnie z SWZ.

Pytanie 2:
Czy Zamawiajacy na zasadzie rownowaznosci urzadzen i zgodnie z zasada konkurencyjnoéci

dopusci urzadzenie do mobilnej reedukacji chodu o nastepujacych parametrach?

L.p. Parametr Wymagania Oferowane
1. Egzoszkielet wspomagany do reedukacji chodu — szt.1 -
2. Urzadzenie musi pozwala¢ na dopasowanie do réznych Tak
rozmiaréw pacjentéw w czasie ponizej 5 minut

3. Zakres wzrostu pacjentéw od min. 1.55 m do 1.90 m Tak

4. Szeroko$¢ bioder do min. 45 cm

5. Masa pacjenta do 100 kg Tak

6. System musi posiada¢ dwa zestawy baterii aby Tak
umozliwia¢ ciggly prace

7. System musi posiada¢ komplet (2 szt.) tadowarek do Tak
baterii

8. Urzadzenie musi posiada¢ uchwyt dla terapeuty na Tak
plecaku dla bezpieczeristwa pacjenta

9. Urzadzenie musi posiada¢ punkt do podwieszenia Tak
urzgdzenia do zewnetrznego systemu odcigzenia

10. | Urzadzenie musi zapewnia¢ dZzwigekowa informacje
zwrotng dla pacjenta sygnalizujacg zajecie przez niego Tak
wiasciwej pozycji do wykonania kroku

11. | Urzadzenie musi posiadac state potgczenie pomiedzy Tak
tutowiem a biodrem aby uzyska¢ odpowiednie wsparcie
dla kregostupa

12. | Urzadzenie musi posiada¢ blokowalne i regulowane Tak
stawy biodrowe w zakresie przywodzenia/odwodzenia,
aby umozliwi¢ tatwy transfer pacjenta

13. | Urzadzenie musi posiada¢ mozliwos¢ mechanicznej Tak
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regulacji sztywnosci stawu skokowego

14.

Urzadzenie musi posiada¢ mozliwos¢ zdalnego
potaczenia z serwisem w celu diagnostyki systemu

Tak

15.

Urzadzenie musi posiadaé automatyczng blokadeg stawu
kolanowego w przypadku zaniku zasilania

Tak

16.

Urzadzenie musi dostarczac terapeucie w czasie
rzeczywistym, podczas sesji, dane na temat postepéw
pacjenta i umozliwia¢ dopasowanie parametréw chodu
poprzez reczny interfejs (pilot)

Tak

17.

Urzadzenie musi dostarczac terapeucie w czasie
rzeczywistym, podczas sesji, dane na temat symetrii
dtugosci kroku oraz czasu fazy przenoszenia

Tak

18.

Urzadzenie musi przenosi¢ caty swéj ciezar bezposrednio
na ziemie poprzez swoja konstrukcje, w taki sposéb, aby
pacjent nie odczuwat masy urzgdzenia

Tak

19.

Urzadzenie musi by¢ dostarczone wraz z zestawem
akcesoriéw umozliwiajacych dopasowanie do rozmiaru
pacjenta

Tak

20.

Urzadzenie musi posiada¢ modut transmisji danych aby
umozliwi¢ ich przesytanie do zewnetrznego serwera

Tak

21.

Pacjent musi mie¢ mozliwos¢ treningu we wtasnym
obuwiu

Tak

22.

Wykonywanie krokéw musi by¢ kontrolowane poprzez
przenoszenie obcigzenia przez pacjenta, tak aby pacjent
miat kontrole nad wykonywaniem krokéw i
zatrzymywaniem sie

Tak

23.

Urzadzenie musi umozliwiac trening i terapie pacjentom
z réznymi poziomami uszkodzenia w tym w odcinku
szyjnym, zaréwno z catkowitym jak i cze$ciowym
przerwaniem rdzenia, po udarze i w innych przypadkach
neurologicznych

Tak

24.

Urzadzenie musi umozliwia¢ trening na rézne sposoby, w
tym: wyzwalanie krokéw z interfejsu terapeuty,
wyzwalanie krokéw z interfejsu pacjenta, wyzwalanie
krokéw przez odpowiedni balans ciatem

Tak

25.

Urzadzenie musi umozliwiac regulacje stopnia
wspomagania dla kazdej nogi niezaleznie w zakresie od
0% do 100% mocy silnikéw. Regulacja moze sig odbywac
albo na bazie informacji zebranych przez urzadzenie albo
na wskazanie terapeuty.

Tak

26.

Urzadzenie musi umozliwia¢ trening chodu do tytu oraz
chodu do boku z mozliwoscig modyfikacji zakresu
wspomagania silnikéw robota

Tak

27.

Urzadzenie musi posiada¢ programy przygotowujgce do
wiasciwego treningu chodu w postaci: treningu
przenoszenia obciazenia z informacjg zwrotng oraz
zintegrowang mozliwoscig wykonywania wykrokéw i
krokéw w miejscu

Tak

28.

Urzadzenie musi umozliwia¢ wykonanie minimum 3
rodzajéw przysiadéw z mozliwosciag modyfikacji zakresu
pomocy robota oraz kata wykonywania przysiadu do 90
stopni

Tak

29.

Urzadzenie musi posiadaé zintegrowany licznik pomiaru
liczby wykonanych przysiadéw

Tak

30.

Urzadzenie musi umozliwia¢ wykonanie minimum 3
réznych rodzajéw testu chodu z zintegrowanym
pomiarem czasu testu

Tak

Odp.:

Zgodnie z SWZ.
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