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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA (SST)
SST -2
MONTAZ OKABLOWANIA STRUKTURALNEGO
CPV: 45314120-8; 45314300-4; 45314310-7

Przedmiotem niniejszej szczegodtowej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce na celu
wykonanie robét instalacyjnych wystepujacych w obiekcie objetym kontraktem.

= wykonanie instalacji okablowania: na drabinkach, korytkach kablowy, w Scianie lub suficie przy zyciu

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami i wytycznymi.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania, ich zgodno$¢ z dokumentacjg

1. Wstep
1.1. Przedmiot SST
i odbioru prac montazowych okablowania strukturalnego
1.2. Zakres stosowania SST
Zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.
1.3. Zakres robot objetych SST
Prace instalacyjne, kablowe zostang wykonane w zakresie :
atestowanego osprzetu.
e Montaz urzgdzen aktywnych
e Montaz gniazd koncowych
o Wykonanie pomiaréw certyfikacyjnych
¢ Wykonanie potgczenia dostawcy ustug
1.4. Okreslenia podstawowe
1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robét
projektowg, ST i SST oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.
2. Materialy

Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw, ich zakupu i sktadowania podano w ,Wymagania ogélne"

Kabel S/FTP kat. 7 24AWG 1GHz LSOH

Kabel krosowy RJ45-RJ45 UTP kat.6 10G

Panel rozdzielczy kat. 6a 24*RJ45

Panel porzadkujgcy

Ztgcze RJ45 kat.6a

Przetgczniki sieciowe 48xRJ45, 24xRJ45

Komplet $rub i podktadek do przymocowania paneli
Rury ostonowe

Sprzet

Roboty powinny by¢ wykonane przy uzyciu sprawnie technicznych maszyn i urzgdzen gwarantujgcych
wykonanie wtasciwg jakosc¢ robot:

- samochdd dostawczy 2,5t

- spawarka swiattowodowa

Transport

Na s$rodkach transportu przewozone materialty i elementy powinny by¢ zabezpieczone przed ich
przemieszczaniem, uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez wytworce dla
poszczegoinych elementéw.
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5. Wymagania szczegé6towe dotyczace wykonania robét podstawowych zalecanych przy realizacji
zamoéwienia.

5.1 Prowadzenie okablowania

Przy ukfadaniu kabli miedzianych nalezy stosowaé¢ sie do odpowiednich zalecen producenta (tj.
promienia giecia, sity wciggania, itp.) Kable nalezy mocowaé na drabinkach kablowych srednio co 30cm,
zaleca sie rowniez w przypadku dtugich tras pionowych stosowanie stelazu zapasu kabla instalacyjnego
Srednio co 350cm w celu zmniejszenia do min naprezen wystepujgcych w kablach instalowanych w pionie.

Nalezy wystrzega¢ sie nadmiernego Sciskania kabli, deptania po kablach utozonych na podtodze oraz
zatamywania kabli na elementach konstrukcji kanatéw kablowych. Przy odwijaniu kabla z bebna badz
wycigganiu kabla z pudetka, nie nalezy przekracza¢ maksymalnej sity ciggniecia oraz zwraca¢ uwage na to,
by na kablu nie tworzyly sie wezty ani supty. Przyjety ogdlnie promienh giecia podczas instalacji wynosi 4-
krotno$¢ srednicy zewnetrznej kabla, natomiast po instalacji nalezy zapewnié promien rowny minimum 8-
krotnosci srednicy zewnetrznej instalowanego kabla. Jesli wykorzystuje sie trase kablowg przechodzacg
przez granice strefy pozarowej, Swiattlo jej otworu nalezy zamkng¢ odpowiednig masg uszczelniajgca,
charakteryzujgcg sie wilasciwosciami nie gorszymi niz granica strefy, zgodnie z przepisami p.poz. i
przymocowacé w miejscu jej instalacji przywieszke z petng informacjg o tak zbudowanej granicy strefy.

6. Kontrola jakosci robét
Sprawdzenie i odbior robot instalacyjnych powinny by¢ wykonane zgodnie 2z normami
wyszczegolnionymiw p. 11.

7. Obmiar robot
Jednostkami obmiarowymi sa:
Kable i swiattowody — [mb]
Urzadzenia — [szt]

8. Odbiér robét

Warunkiem koniecznym dla odbioru koncowego instalacji przez Inwestora jest uzyskanie gwarancji
systemowej producenta potwierdzajgcej weryfikacje wszystkich zainstalowanych toréw na zgodnosé
parametréw z wymaganiami norm Klasy E / Kategorii 6 wg obowigzujgcych norm.

W celu odbioru instalacji okablowania strukturalnego nalezy spetni¢ nastepujgce warunki:
8.1. Wykona¢ komplet pomiaréw — opis pomiaréw czesci miedzianej

8.1.1. Miernik do pomiaréw okablowania miedzianego musi charakteryzowaé sie co najmniej lll klasg
doktadnosci wskazan (np. FLUKE DTX 1800), przy czym analizator bezwzglednie musi posiada¢ generator
sygnatéw, pozwalajgcy na wykonanie fizycznych analizy wszystkich parametréw w pasmie min. 20%
wyzszym niz limit normy dla danej wydajnosci okablowania.

8.1.2. Analizator okablowania wykorzystany do pomiaréw sieci musi charakteryzowaé¢ sie minimum |l
poziomem doktadno$ci.

8.1.2.1. Pomiary nalezy wykona¢é w  konfiguracji pomiarowe;j kanatu  transmisyjnego
(przy pomocy adapteréw typu Channel) dajagca w wyniku analize catego tgcza, ktére znajduje sie ,w Scianie”,
tacznie z kablami krosowymi oraz dodatkowo, na zyczenie Uzytkownika, nalezy przeprowadzi¢ pomiary w
konfiguracji tgcza statego (wykorzysta¢ adaptery typu Permanent Link), obejmujace zakres okablowania od
panela krosowego do gniazda Uzytkownika.

8.1.2.2. Pomiary czesci miedzianej nalezy wykona¢ dla maksymalnej wydajnosci okablowania, okreslonej w
dokumentaciji i skonfrontowaé z wymaganiami norm ISO/IEC11801:2002/Am2:2010 lub EN50173-1:2011.

.Przed dokonaniem pomiaréw nalezy wybra¢ typ nosnika, limit testu (klase) oraz wspotczynnik propagacii
kabla. Powinny zosta¢ zmierzone (lub wyznaczone) i przyréwnane do limitu:

e Mapa potfgczen,
e Diugosci par,
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Ttumiennos¢,
Opbznienie propagacii,
R&znica opdznien,
Rezystancja

NEXT, PS NEXT
ACR-N, PS ACR-N
ACR-F, PS ACR-F

RL

Pomiary powyzszych parametrow oraz dokumentacje pomiarowg nalezy wykonaé zgodnie z
PN- EN50346:2004 + A1:2008.

8.2. Zastosowac sie do procedur certyfikacji okablowania producenta.

Przyktadowa procedura certyfikacyjna wymaga spetnienia nastepujgcych warunkow:

8.2.1. Dostawy rozwigzan i elementow zatwierdzonych w projektach wykonawczych zgodnie
z obowigzujgcg w Polsce oficjalng droga dystrybuciji

8.2.2. Przedstawienia  producentowi faktury zakupu towaru (listy produktéw) nabytego
u Autoryzowanego Dystrybutora w Polsce.

8.2.3. Wykonania okablowania strukturalnego w catkowitej zgodnosci z obowigzujgcymi normami ISO/IEC
11801, EN 50173-1, EN 50174-1, EN 50174-2 dotyczagcymi parametréw technicznych okablowania, jak
réwniez procedur instalacji i administracji.

8.2.4. Potwierdzenia parametrow transmisyjnych  zbudowanego okablowania na zgodnos¢
z obowigzujacymi normami przez przedstawienie certyfikatdw pomiarowych wszystkich toréw transmisyjnych
miedzianych.

8.2.5. Wykonawca musi posiada¢ status Licencjonowanego Przedsigbiorstwa Projektowania
i Instalacji, potwierdzony umowg typu NDI zawartg z producentem, regulujacg warunki udzielania w/w
gwaranciji przez producenta.

8.2.6. W celu zagwarantowania Uzytkownikom koncowym najwyzszej jakosci parametréw technicznych i
uzytkowych, cafa instalacja jest weryfikowana przez inzynieréw ze strony producenta.

8.3. Wykona¢ dokumentacje powykonawcza.

8.3.1. Dokumentacja powykonawcza ma zawierac

8.3.1. 1.Raporty z pomiaréw dynamicznych okablowania

8.3.1.2. Rzeczywiste trasy prowadzenia kabli transmisyjnych poziomych

8.3.1.3. Oznaczenia poszczegdlnych szaf, gniazd, kabli i portéw w panelach krosowych
8.3.1.4. Lokalizacje przebi¢ przez Sciany i podtogi.

8.3.2. Raporty pomiarowe wszystkich toréw transmisyjnych nalezy zawrze¢ w dokumentaciji
powykonawczej i przekazac inwestorowi przy odbiorze inwestycji. Drugg kopie pomiaréw (dokumentacji
powykonawczej) nalezy przekaza¢ producentowi okablowania w celu udzielenia inwestorowi
(Uzytkownikowi koncowemu) bezptatne;j.

9. Opis sposobu rozliczenia rob6t tymczasowych i prac towarzyszacych;
Zamawiajacy nie ptaci za roboty tymczasowe i towarzyszace.

10. Podstawa ptatnosci
Ptaci sie za roboty wykonane w jednostkach podanych w p. 7.
Cena jednostkowa obejmuje zakres wskazany w SST i przedmiarze robot elementéw

11. Przepisy zwigzane

- SIWZ dla zadania: ,Przebudowa oddziatéw szpitalnych na: Oddziat Gastroenterologii i Hepatologii,
Oddziat Neurochirurgii, Oddziat Chirurgii Przewodu Pokarmowego oraz Bloki Operacyjne: Neurochirurgii i
Chirurgii Przewodu Pokarmowego wraz z przebudowg instalacji wewnetrznych (wod-kan, c.o.,
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elektrycznych, elektrycznych w zakresie okablowania strukturalnego, wentylacji i klimatyzacji, gazéw
medycznych zlokalizowanych w segmentach A, B i C budynku Gtéwnego Zespotu Klinicznego SP CSK
im. prof. K. Gibinskiego SUM w Katowicach przy ul. Medykéw 14, dz. ewid. 1/10, 7/29, 7/36 obr. Ligota.”

- Normy

- Aprobaty techniczne

- Inne dokumenty i ustalenia techniczne prowadzone w trakcie trwania inwestycji.

12. Wazniejsze normy
— PN-EN 50173-1:2009/A1:2010 Technika Informatyczna — Systemy okablowania strukturalnego —
Czes¢ 1: Wymagania ogoine

— PN-EN 50173-2:2008 Technika Informatyczna — Systemy okablowania strukturalnego — Czes¢ 2:
Budynki biurowe;
Dodatkowe normy europejskie zwigzane z zakresem opracowania powotane w projekcie:
— PN-EN 50174-1:2009 Technika informatyczna. Instalacja okablowania — Cze$¢ 1- Specyfikacja i
zapewnienie jakosci;
— PN-EN 50174-2:2009 Technika informatyczna. Instalacja okablowania — Cze$¢ 2 - Planowanie i
wykonawstwo instalacji wewnatrz budynkow;

— PN-EN 50174-3:2005 Technika informatyczna. Instalacja okablowania — Cze$¢ 3 — Planowanie i
wykonawstwo instalacji na zewnatrz budynkow;

— PN-EN 50346:2004/A1:2009 Technika informatyczna. Instalacja okablowania - Badanie
zainstalowanego okablowania tgcznie z dodatkiem z 20009r;

— PN-EN 50310:2007 Stosowanie potgczen wyréwnawczych i uziemiajgcych w budynkach z
zainstalowanym sprzetem informatycznym.

System okablowania oraz wydajnosc¢ komponentéw musi pozostaé w zgodzie
z wymaganiami normy PN-EN 50173-1:2009 lub z adekwatnymi normami miedzynarodowymi, tj. ISO/IEC
11801:2002/Am1, 2.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
SST-3
- INSTALACJE SYSTEMOW NISKIEGOPRADOWYCH

CPV: 45312200-9; 4531200-8; 45314300-4; 45314200-3

1. Wstep

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania
i odbioru prac montazowych osprzetu systemow zabezpieczenia elektronicznego.
W skfad Systemow Zabezpieczenia Elektronicznego wchodza:

e System Nadzoru Wizyjnego CCTV
e Systemem Kontroli Dostepu KD
¢ Systemem Videodomofonowy

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres roboét objetych SST
Roboty, ktdrych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce na celu
wykonanie robét instalacyjnych wystepujgcych w obiekcie objetym kontraktem.
Zakres robét obejmuije:
a. Roboty przygotowawcze:
= okreslenie usytuowania dla poszczegdélnych elementéw systemow,
= okreslenie lokalizacji klawiatur, czytnikéw, kamer itp.

b. Roboty zasadnicze:
- Instalacyjne:
= wykonanie zasilania dla poszczegdlnych elementéw Systemow
= wykonanie instalacji okablowania: na drabinkach, korytkach kablowy, w Scianie lub
suficie przy uzyciu atestowanego osprzetu.
- Prace montazowe:
= montaz urzadzen na obiekcie
= montaz elementéw wykonawczych w stolarce drzwiowej,
= montaz elementéw wykonawczych dla systemow
Wykonanie badan i pomiaréw sprawdzajgcych dla wszystkich systeméw
Uruchomienie i testowanie systemadw.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami i wytycznymi.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robét
Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania, ich zgodnos¢ z dokumentacjg
projektowg, ST i SST oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. Materialy
2.1 System Nadzoru Wizyjnego Trakty
e Statopozycyjna kamera IP koputowa

CHRZANOW 2016r. 7



o Obiektyw 2.7 - 12 .1.3MPx
o 2x Rejestrator sieciowy 24 TB

2.1 System Nadzoru Wizyjnego Sala OAIT ; Sala Nadzoru Poznieczuleniowego
e Stalopozycyjna kamera IP koputowa wielostrumieniowa + audio

Obiektyw 3 - 8.5 .3MPx

Rejestrator sieciowy 24 TB

Stanowiska operatorskie

Monitor 23,6” LED

2.2 System Kontroli dostepu
e Kontrolery z zasilaczem buforowym i akumulatorem
Konwerter RS485/Ethernet
Czytnik kart z klawiaturg numeryczna
Przycisk wyjscia
Ewakuacyjny przycisk wyjscia

2.3 System Videodomofonowy

Tablice natynkowe

Panel wywotania z kamera kolorowg
Monitor kolorowy

Zasilacz systemowy

Modut paneli wywotania

3. Sprzet
Roboty mogg by¢ wykonywane recznie lub mechanicznie.
Roboty instalacyjne mozna wykonywaé przy uzyciu dowolnego sprawnego technicznie sprzetu.

4. Transport
Materiaty moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu.
Nalezy je umiesci¢ réwnomiernie na catej powierzchni tadunkowej i zabezpieczy¢ przed spadaniem lub
przesuwaniem.

5. Wymagania szczegotowe dotyczace wykonania robo6t podstawowych zalecanych przy realizacji
zamowienia.

Wykonawca przed przystgpieniem do robét powinien zapoznaé sie z projektem i ewentualne uwagi zgtosic¢
jednostce projektowe;j

Prace przygotowawcze
Przed rozpoczeciem wykonywania robét kablowych nalezy przeprowadzi¢ kontrole przygotowania
podioza, zakonczenia robo6t stanu surowego, i osadzenia oscieznic drzwiowych, okiennych. Przed
rozpoczeciem wykonywania montazu nalezy przeprowadzi¢ dodatkowo kontrole zakonczenia roboét
instalacyjnych. Podtoze musi by¢é mocne, czyste, rowne i suche. Nieréwnosci powinny byé wyrownane
tynkiem podktadowym lub wyréwnane zaprawa.

Zasady ogolne
Przy wykonywaniu robét kablowych nalezy przestrzega¢ ogélnych zasad prowadzenia kabli. Nalezy
szczegblnie zwrécié uwage, aby trasy sygnatowe nie byly prowadzone réwnolegle do kabli
energetycznych, a jezeli zachodzi taka koniecznos¢ to w odlegtosci nie mniejszej niz 10 cm. Montaz
urzadzen nalezy wykonywa¢ w sposéb estetyczny zgodnie z projektem z uwzglednieniem aranzaciji
pomieszczen.

5.1 System Nadzoru Wizyjnego
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Montaz kamer koputowych
W przypadku montazu w sufitach modutowych modut nalezy wzmocnié ptytg K-G o wymiarze modutu.
Kamery nalezy przykreci¢ do ptyty K-G poprzez kaseton za pomocg wkretéw. Dodatkowo kamere
zabezpieczy¢ poprzez zawieszenie obudowy kamery na lince stalowej przymocowanej do sufitu
wtasciwego

Ukfadanie okablowania
Przewody nalezy uktadaé w trasach kablowych dedykowanych dla instalacji niskoprgdowych z
zachowaniem minimalnych dopuszczalnych odlegtosci od kabli instalacji elektrycznych tak jak dla
okablowania strukturalnego.

5.2 System Kontroli Dostepu

Montaz czytnikow kart
Czytniki nalezy montowac¢, na sztywnych, stabilnych powierzchniach, na wysokosci 1.2 m, od poziomu
posadzki.

Montaz kontrolera
Kontroler nalezy zainstalowa¢ w dedykowanej obudowie wyposazonej w akumulator 7Ah oraz zasilacz
buforowy 12V. Obudowe nalezy przymocowac¢ do $ciany wykorzystujgc do tego otwory umieszczone w
jej tylnej Scianie. Kontroler instalowac¢ w strefie chronionej nad linig sufitu podwieszanego .

Montaz przycisku wyjscia
Zastosowaé przycisk instalacyjny krotkozwierny w wykonaniu podtynkowym. Instalowaé w puszce
instalacyjnej @60

Ewakuacyjny przycisk wyjscia
Zastosowac przycisk typu zbij szybke. Przycisk nalezy instalowa¢ na wysokosci 1.2m od poziomu
posadzki. Przycisk ma by¢ wykonany w kolorze zielonym.

Ukfadanie okablowania
Przewody magistrali nalezy uktada¢ w trasach kablowych dedykowanych dla instalacji niskoprgdowych
z zachowaniem minimalnych dopuszczalnych odlegtosci od kabli instalacji elektrycznych. Przewody
prowadzone ponize;j linii sufitow prowadzi¢ wtynkowo w rurkach ostonowych.

5.3 System Videodomofonowy

Panel wywotania
Panel w wykonaniu podtynkowym z klawiaturg oraz kamerg kolorowg. Panel nalezy instalowaé na
wysokos$ci 1.6m od poziomu posadzki

Elementy wykonawcze (Zasilacze, modut paneli)
Elementy wykonawcze w obudowach do montazu na szynie DIN. Montowa¢ w tablicach natynkowych
instalowanych w przestrzeni miedzysufitowej.

Monitory
Monitory kolorowe w wersji nabiurkowej oraz $ciennej

5.4 System Odbioru Telewizji Naziemnej DVB-T

Antena
Antene zainstalowaé na maszcie stalowym przymocowanym do komina wentylacyjnego. Antene
ukierunkowac na nadajnik w Kosztowych.

6. Prace wykonczeniowe

Nalezy oznaczy¢ wszystkie zainstalowane elementy zgodnie z zasadami administrowania systemem
okablowania, wykorzystujgc opracowany wczesniej otwarty system oznaczen, pozwalajgcy na pézniejszg
rozbudowe instalacji.

Oznaczenia powinny by¢ trwate, wyrazne i widoczne.
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Po zakonczeniu instalacji nalezy przygotowaé dokumentacje powykonawczg zawierajgcg nastepujgce
elementy:

podstawa opracowania

informacje o inwestorze, inwestorze zastepczym, generalnym wykonawcy, wykonawcy rozpatrywanej
instalacji

opis wykonanej instalacji wraz z opisem zainstalowanych technologii

lista zainstalowanych komponentéw: Lp. / Producent — Dostawca / Numer katalogowy / Nazwa
elementu / llo$¢

schemat potgczen elementdw instalacji

podktady budowlane wszystkich kondygnacji z naniesionymi elementami instalaciji

widoki szaf, tablic wraz z rozmieszczeniem elementéw

widoki wszystkich rodzajow punktow uzytkownikow

Informacje zawarte w dokumentacji muszg odzwierciedla¢ rzeczywisty stan instalacji.

7.

Kontrola jakosci robot
Kontrola , sprawdzenie i odbidr robét instalacyjnych powinny by¢ wykonane zgodnie z normami.

Kontrola podlega na:

e Sprawdzeniu wykonania tras kablowych zgodnie z przedmiotowym projektem i ustaleniami
biezgcymi

e Sprawdzeniu kompletnosci i estetyki montazu zgodnie z przedmiotowym projektem i ustaleniami
biezacymi. Ustala sie czy zastosowany materiat jest zgodny z ustaleniami projektowymi, czy
legitymuje sie deklaracjg zgodnosci lub certyfikatem zgodnosci z wymienionymi w ustaleniach
technicznych normami lub aprobatami technicznymi.

e Sprawdzenie poprawnosci podtgczen zgodnie z dokumentacjg techniczng.

e Sprawdzenie spetnienia zalozen funkcjonalnych instalacji poprzez przeprowadzenie préb i
symulacje na etapie testowania.

Jezeli roboty nie sg wykonane zgodnie z wymaganiami, nalezy dokonaé naprawy usterek zgodnie z
procedurg usuwania niezgodnosci. Procedura usuwania niezgodnosci , stosowane materiaty powinny by¢
akceptowane przez Nadzor Inwestycyjny.

10.

1.

12,

Obmiar robot
Jednostkami obmiarowymi sa:
Urzadzenia — [szt]

Odbioér robét
Wszystkie roboty podlegajg zasadom odbioru robét zanikajgcych.

Opis sposobu rozliczenia robét tymczasowych i prac towarzyszacych;
Zamawiajacy nie ptaci za roboty tymczasowe i towarzyszace.

Podstawa ptatnosci
Ptaci sie za roboty wykonane w jednostkach podanych w p. 7.
Cena jednostkowa obejmuje zakres wskazany w SST i przedmiarze robot elementéw.

Przepisy zwigzane

- SIWZ dla zadania: ,Przebudowa oddziatéw szpitalnych na: Oddziat Gastroenterologii i Hepatologii,

Oddziat Neurochirurgii, Oddziat Chirurgii Przewodu Pokarmowego oraz Bloki Operacyjne: Neurochirurgii i

Chirurgii Przewodu Pokarmowego wraz z przebudowg instalacji wewnetrznych (wod-kan, c.o.,

elektrycznych, elektrycznych w zakresie okablowania strukturalnego, wentylacji i klimatyzacji, gazow

medycznych zlokalizowanych w segmentach A, B i C budynku Gtéwnego Zespotu Klinicznego SP CSK

im. prof. K. Gibinskiego SUM w Katowicach przy ul. Medykéw 14, dz. ewid. 1/10, 7/29, 7/36 obr. Ligota.”

- Normy

e PN-EN 50132-7 Systemy alarmowe -  Systemy dozorowe CCTV  stosowane
w zabezpieczeniach. Czes¢ 7: Wytyczne stosowania.

e PN-EN 50132-5 Systemy alarmowe - Systemy dozorowe CCTV stosowane w zabezpieczeniach -
Czes¢ 5: Teletransmisja.

e PN-EN 50133-1 Systemy alarmowe — Systemy Kontroli Dostepu. Wymagania systemowe..
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- Aprobaty techniczne
- Inne dokumenty i ustalenia techniczne prowadzone w trakcie trwania inwestyciji.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

SST-4
- INSTALACJE SYSTEMU PRZYZYWOWEGO

CPV: 45312320-6; 45312200-9; 45314300-4; 45314200-3

1. Wstep
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania
i odbioru prac montazowych osprzetu systemow zabezpieczenia elektronicznego.
W sktad Systemow Instalacji niskoprgdowych wchodza:
e System przyzywowy
1.2. Zakres stosowania SST
Szczegodtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji robét wymienionych w pkt. 1.1.
1.3. Zakres roboét objetych SST
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce na celu
wykonanie robét instalacyjnych wystepujacych w obiekcie objetym kontraktem.
Zakres robét obejmuije:
b. Roboty przygotowawcze:
= okreslenie usytuowania dla poszczegdélnych elementéw systemow,
= okreslenie lokalizacji paneli przywotawczych, lampek sygnalizacyjnych,kasownikow itp.
b. Roboty zasadnicze:
- Instalacyjne:
= wykonanie zasilania dla poszczegdlnych elementéw Systemow
= wykonanie instalacji okablowania: na drabinkach, korytkach kablowy, w Scianie lub
suficie przy uzyciu atestowanego osprzetu.
- Prace montazowe:
= montaz urzagdzen na obiekcie
¢ Wykonanie badan i pomiaréw sprawdzajgcych dla wszystkich systeméw
e Uruchomienie i testowanie systemadw.
1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami i wytycznymi.
1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robét
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania, ich zgodno$¢ z dokumentacjg
projektowg, ST i SST oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.
2. Materialy

2.1 Przyzywowy

o Kontroler salowy

Lampka salowa

Stacja DECT

Modut fazienkowy

Modut przytézkowy z funkcjg gtosowg
Modut tazienkowy P44

Modut kasujacy
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3. Sprzet
Roboty mogg by¢ wykonywane recznie lub mechanicznie.
Roboty instalacyjne mozna wykonywaé przy uzyciu dowolnego sprawnego technicznie sprzetu.

4. Transport
Materiaty mogg by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu.
Nalezy je umiesci¢ rownomiernie na catej powierzchni tadunkowej i zabezpieczy¢ przed spadaniem lub
przesuwaniem.

5. Wymagania szczegotowe dotyczace wykonania robét podstawowych zalecanych przy realizacji
zamowienia.

Wykonawca przed przystgpieniem do robo6t powinien zapoznac¢ sie z projektem i ewentualne uwagi zgtosic
jednostce projektowej

Prace przygotowawcze
Przed rozpoczeciem wykonywania robét kablowych nalezy przeprowadzi¢ kontrole przygotowania
podioza, zakonczenia robdt stanu surowego, i osadzenia oscieznic drzwiowych, okiennych. Przed
rozpoczeciem wykonywania montazu nalezy przeprowadzi¢ dodatkowo kontrole zakonczenia robét
instalacyjnych. Podtoze musi by¢ mocne, czyste, rowne i suche. Nieréwnosci powinny by¢ wyréwnane
tynkiem podktadowym lub wyréwnane zaprawa.

Zasady ogolne
Przy wykonywaniu robo6t kablowych nalezy przestrzega¢ ogolnych zasad prowadzenia kabli. Nalezy
szczegolnie zwréci¢ uwage, aby trasy sygnatowe nie byly prowadzone réwnolegle do kabli
energetycznych, a jezeli zachodzi taka koniecznos¢ to w odlegtosci nie mniejszej niz 10 cm. Montaz
urzadzenh nalezy wykonywa¢ w sposob estetyczny zgodnie z projektem z uwzglednieniem aranzaciji
pomieszczen.

6. Prace wykonczeniowe

Nalezy oznaczy¢ wszystkie zainstalowane elementy zgodnie z zasadami administrowania systemem
okablowania, wykorzystujgc opracowany wczesniej otwarty system oznaczen, pozwalajgcy na pézniejszg
rozbudowe instalacji.

Oznaczenia powinny by¢ trwate, wyrazne i widoczne.

Po zakonczeniu instalacji nalezy przygotowaé dokumentacje powykonawczg zawierajgcg nastepujgce
elementy:

= podstawa opracowania

= informacje o inwestorze, inwestorze zastepczym, generalnym wykonawcy, wykonawcy rozpatrywanej

instalaciji

= opis wykonanej instalacji wraz z opisem zainstalowanych technologii

= lista zainstalowanych komponentéw: Lp. / Producent — Dostawca / Numer katalogowy / Nazwa
elementu / llos$¢
schemat potgczen elementéw instalacji

podktady budowlane wszystkich kondygnacji z naniesionymi elementami instalaciji
widoki szaf, tablic wraz z rozmieszczeniem elementow

= widoki wszystkich rodzajow punktéw uzytkownikow
Informacje zawarte w dokumentacji muszg odzwierciedla¢ rzeczywisty stan instalacji.

7. Kontrola jakosci robét
Ogolne wymagania dotyczace kontroli jakosci robot podano w ,Wymagania ogéine”

Kontrola jako$ci robét powinna obejmowac nastepujgce badania:

e zgodnosci z dokumentacjg projektows,
e poprawnosci montazu.
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Sprawdzenie zgodnosci z dokumentacjg projektowg polega na poréwnaniu wykonanych robét z
dokumentacjg projektowg oraz na stwierdzeniu wzajemnej zgodnosci na podstawie ogledzin i pomiarow.

W tym celu nalezy wykonac¢ nastepujgce kontrole:

poprawnosci montazu poszczegdinych elementéw systemu
poprawnosci i ciggtosci wykonanych potgczen

rezystancji petli utozonego okablowania,

rezystancji izolacji utozonego okablowania

poprawnosci komunikacji systemu

Jezeli roboty nie sg wykonane zgodnie z wymaganiami, nalezy dokonaé naprawy usterek zgodnie z
procedurg usuwania niezgodnosci. Procedura usuwania niezgodnosci , stosowane materialty powinny by¢
akceptowane przez Nadzor Inwestycyjny.

8.

10.

1.

12.

Obmiar robot
Jednostkami obmiarowymi sa:
Urzadzenia — [szt]

Odbiér robét
Wszystkie roboty podlegajg zasadom odbioru robét zanikajgcych.

Opis sposobu rozliczenia robé6t tymczasowych i prac towarzyszacych;
Zamawiajacy nie ptaci za roboty tymczasowe i towarzyszace.

Podstawa ptatnosci
Ptaci sie za roboty wykonane w jednostkach podanych w p. 7.
Cena jednostkowa obejmuje zakres wskazany w SST i przedmiarze robot elementéw.

Przepisy zwigzane
- SIWZ dla zadania: ,Przebudowa oddziatéw szpitalnych na: Oddziat Gastroenterologii i Hepatologii,
Oddziat Neurochirurgii, Oddziat Chirurgii Przewodu Pokarmowego oraz Bloki Operacyjne: Neurochirurgii i
Chirurgii Przewodu Pokarmowego wraz z przebudowg instalacji wewnetrznych (wod-kan, c.o.,
elektrycznych, elektrycznych w zakresie okablowania strukturalnego, wentylacji i klimatyzacji, gazow
medycznych zlokalizowanych w segmentach A, B i C budynku Gtéwnego Zespotu Klinicznego SP CSK
im. prof. K. Gibinskiego SUM w Katowicach przy ul. Medykow 14, dz. ewid. 1/10, 7/29, 7/36 obr. Ligota.”
- Normy
- DIN-VDE 0834 - instalacje przyzywowe w szpitalach, domach opieki i tym podobnych instytucjach,
obowigzuje od 1 kwietnia 2000
- DIN-VDE 0834 / czes¢ 1 — wymogi dla urzgdzen, ich produkcji i pracy w obiektach, obowigzuje od 1
kwietnia 2000
- DIN-VDE 0834 / cze$¢ 2 — kompatybilnos$¢ elektromagnetyczna i wymogi srodowiskowe, obowigzuje od
1 kwietnia 2000 oraz wszystkie pozostate normy i przepisy zawarte w tych normach.
- Aprobaty techniczne
- Inne dokumenty i ustalenia techniczne prowadzone w trakcie trwania inwestyciji.
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1.2

1.3.

1.4.

1.5.

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
SST-5

- INSTALACJA TELEFONICZNA SZKIELETOWA
CPV: 45312320-6; 45312200-9; 45314300-4; 45314200-3

Wstep

. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania
i odbioru prac montazowych osprzetu systemow zabezpieczenia elektronicznego.
W sktad Systemow Instalacji niskoprgdowych wchodza:

e Siec telefoniczna

Zakres stosowania SST
Szczegodtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

Zakres robét objetych SST
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce na celu
wykonanie robét instalacyjnych wystepujacych w obiekcie objetym kontraktem.
Zakres robét obejmuije:
c. Roboty przygotowawcze:
= Wytyczenie trasy drabin kablowej E-90,
= okreslenie lokalizacji krosownic telefonicznych

b. Roboty zasadnicze:
- Instalacyjne:
= Woykonanie trasy kablowej
= wykonanie instalacji okablowania: na drabinkach, korytkach kablowy, w Scianie lub
suficie przy uzyciu atestowanego osprzetu.
- Prace montazowe:
= montaz krosownic na obiekcie
Wykonanie badan i pomiaréw sprawdzajgcych dla wszystkich systeméw
Przetgczenie wewnetrznych linii telefonicznych na nowg instalacje

Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami i wytycznymi.

Ogdlne wymagania dotyczgce robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania, ich zgodno$¢ z dokumentacjg
projektowg, ST i SST oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. Materialy

e Drabinka kablowa 400H60 E-90
o Kabel XzZTKMXpwFtlx 25x4x0.5

Sprzet
Roboty mogg by¢ wykonywane recznie lub mechanicznie.
Roboty instalacyjne mozna wykonywaé przy uzyciu dowolnego sprawnego technicznie sprzetu.
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5.

Transport

Materiaty moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu.

Nalezy je umiesci¢ réwnomiernie na catej powierzchni tadunkowej i zabezpieczy¢ przed spadaniem lub
przesuwaniem.

Wymagania szczegétowe dotyczace wykonania robét podstawowych zalecanych przy realizacji
zamoéwienia.

Wykonawca przed przystgpieniem do robét powinien zapoznaé sie z projektem i ewentualne uwagi zgtosic¢
jednostce projektowe;j

Prace przygotowawcze

Przed rozpoczeciem wykonywania robot kablowych nalezy przeprowadzi¢ kontrole przygotowania
podioza, zakonczenia robo6t stanu surowego, i osadzenia oscieznic drzwiowych, okiennych. Przed
rozpoczeciem wykonywania montazu nalezy przeprowadzi¢ dodatkowo kontrole zakonczenia robot
instalacyjnych. Podtoze musi by¢é mocne, czyste, rowne i suche. Nieréwnosci powinny by¢é wyrownane
tynkiem podktadowym lub wyréwnane zaprawa.

Zasady ogolne

6.

Przy wykonywaniu robét kablowych nalezy przestrzega¢ ogélnych zasad prowadzenia kabli. Nalezy
szczegoblnie zwrécié uwage, aby trasy sygnatowe nie byly prowadzone réwnolegle do kabli
energetycznych, a jezeli zachodzi taka koniecznos¢ to w odlegtosci nie mniejszej niz 10 cm. Montaz
urzadzen nalezy wykonywa¢ w sposéb estetyczny zgodnie z projektem z uwzglednieniem aranzaciji
pomieszczen.

Prace wykonczeniowe

Nalezy oznaczyé wszystkie zainstalowane elementy zgodnie z zasadami administrowania systemem
okablowania, wykorzystujgc opracowany wcze$niej otwarty system oznaczen, pozwalajgcy na pdzniejszg
rozbudowe instalacji.

Oznaczenia powinny by¢ trwate, wyrazne i widoczne.
Po zakonczeniu instalacji nalezy przygotowac¢ dokumentacje powykonawczg zawierajgcg nastepujace
elementy:

podstawa opracowania

informacje o inwestorze, inwestorze zastepczym, generalnym wykonawcy, wykonawcy rozpatrywanej
instalacji

opis wykonanej instalacji wraz z opisem zainstalowanych technologii

lista zainstalowanych komponentéw: Lp. / Producent — Dostawca / Numer katalogowy / Nazwa
elementu / llo$¢

schemat potgczen elementdw instalacji

podktady budowlane wszystkich kondygnacji z naniesionymi elementami instalaciji

Informacje zawarte w dokumentacji muszg odzwierciedla¢ rzeczywisty stan instalaciji.

7.

Kontrola jakosci robot

Ogdlne wymagania dotyczace kontroli jakosci rob6t podano w ,Wymagania ogélne”

Kontrola jakosci robdt powinna obejmowac nastepujgce badania:

e zgodnosci z dokumentacjg projektowa,
e poprawnosci montazu.

Sprawdzenie zgodnosci z dokumentacjg projektowg polega na poréwnaniu wykonanych robét z
dokumentacjg projektowg oraz na stwierdzeniu wzajemnej zgodnosci na podstawie ogledzin i pomiarow.

W tym celu nalezy wykonac¢ nastepujgce kontrole:
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poprawnosci montazu poszczegdlnych elementéw systemu
poprawnosci i ciggtosci wykonanych potgczeh

rezystancji petli utozonego okablowania,

rezystancji izolacji utozonego okablowania

poprawnosci komunikacji systemu

Jezeli roboty nie sg wykonane zgodnie z wymaganiami, nalezy dokona¢ naprawy usterek zgodnie z
procedurg usuwania niezgodnosci. Procedura usuwania niezgodnosci , stosowane materiaty powinny byc¢
akceptowane przez Nadzor Inwestycyjny.

8.

10.

1.

12,

Obmiar roboét
Jednostkami obmiarowymi sa:
Urzadzenia — [szt]

Odbiér robét
Wszystkie roboty podlegajg zasadom odbioru rob6t zanikajgcych.

Opis sposobu rozliczenia robét tymczasowych i prac towarzyszacych;
Zamawiajacy nie ptaci za roboty tymczasowe i towarzyszace.

Podstawa ptatnosci
Ptaci sie za roboty wykonane w jednostkach podanych w p. 7.
Cena jednostkowa obejmuje zakres wskazany w SST i przedmiarze robot elementéw.

Przepisy zwigzane
- SIWZ dla zadania: ,Przebudowa oddziatéw szpitalnych na: Oddziat Gastroenterologii i Hepatologii,
Oddziat Neurochirurgii, Oddziat Chirurgii Przewodu Pokarmowego oraz Bloki Operacyjne: Neurochirurgii i
Chirurgii Przewodu Pokarmowego wraz z przebudowg instalacji wewnetrznych (wod-kan, c.o.,
elektrycznych, elektrycznych w zakresie okablowania strukturalnego, wentylacji i klimatyzacji, gazéw
medycznych zlokalizowanych w segmentach A, B i C budynku Gtéwnego Zespotu Klinicznego SP CSK
im. prof. K. Gibinskiego SUM w Katowicach przy ul. Medykéw 14, dz. ewid. 1/10, 7/29, 7/36 obr. Ligota.”
- Normy
- Aprobaty techniczne
- Inne dokumenty i ustalenia
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
SST-6

SYSTEM SYGNALIZACJI POZARU 45312100-8
WSTEP

Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru instalacji
systemu sygnalizacji pozaru dla czesci 7 pietra (segment A, B i tgcznik) Centralnego Szpitala Klinicznego w
Katowicach, ul. Medykéw 14 z przeznaczeniem dla Oddziatu chirurgii przewodu pokarmowego.

Zakres stosowania specyfikacji

Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji
robot.

Zakres robét objetych specyfikacja

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotyczg prowadzenia robét przy wykonaniu
nastepujgcych prac:

wykonanie tras kablowych i utozenie kabli
montaz i podtgczenie elementow systemu
rozruch i oprogramowanie systemu
przeszkolenie obstugi

Ogoélne wymagania dotyczace roboét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robot oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacjg
projektowg, specyfikacjami Technicznymi, obowigzujgcymi normami oraz poleceniami Nadzoru
Inwestycyjnego.

Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w specyfikacji ,0gélne wymagania techniczne”

MATERIALY

Rodzaj materiatéw

Podstawowe elementy i urzadzenia stanowigce kompletny system spetniajgcy wymagania postawione w
zatozeniach projektowych nalezy dobieraé¢ zgodnie z wykazem materiatéw w przedmiotowym projekcie.
Pozostate materiaty mogg by¢ zamieniane po konsultacji z projektantem pod warunkiem zastosowania
Scistych odpowiednikdw posiadajacych wymagane atesty lub certyfikaty. W przypadku wystgpienia
koniecznosci zmiany systemu decyzja taka wymaga pisemnej zgody projektanta i Inwestora.

Wymagane sg pisemne wytyczne Projektanta lub wykonanie projektu zamiennego gdzie zostang ujete
wskazowki co do wykonania zmiany.

Warunki dostawy

Materiaty i urzadzenia powinny pochodzi¢ od producentow lub autoryzowanych dystrybutorow. Wykonawca
powinien:

¢ dokonac¢ uzgodnieh dotyczgcych rytmicznosci dostaw wynikajgcej z harmonogramu robét
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e zagwarantowa¢ sobie dostep do wynikéw badan pelnych i niepelnych oraz specjalnych,
wykonywanych przez producenta
e zapewni¢ sobie od producenta atest (zaswiadczenie o jakosci)

Transport i sktadowanie

Zastosowane materiaty nie wymagajg szczegdinych warunkow transportu i skladowania. Nalezy stosowac
sie do zalecen producenta.

Kontrola jakosci

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ materiatdw uzytych do realizacji robét. Wykonawca zobowigzany
jest do oceny jakosci materiatdw dostarczanych przez producenta i ich zgodnosci z wymaganiami
dokumentaciji projektowej i specyfikacji technicznej na podstawie:

e rezultatéw badan petnych wykonywanych przez producenta

e rezultatéw badan niepetnych wykonywanych przez producenta dla kazdej partii dostarczanej na
budowe

o atestu (zaswiadczenia o jakosci)

e oceny wizualnej kazdej jednostkowej dostawy

e dodatkowych badan wykonywanych na koszt wykonawcy w przypadku zgtoszenia przez
Nadzor Inwestorski watpliwosci.

Potwierdzenie wiasciwosci materiatéw i wyrobow z kazdej dostawy powinno by¢ podane w:
e zaswiadczeniach z kontroli
e zapisach w dziennikach budowy
¢ innych dokumentach
Kazda dostawa powinna by¢ wyraznie identyfikowana oraz zaopatrzona w deklaracje zgodnosci.

SPRZET

Wykonawca przystepujgcy do wykonania prac winien wykazaé¢ sie mozliwoscig korzystania z maszyn i
sprzetu gwarantujgcych wtasciwg to jest spetniajgcg wymagania Specyfikacji Technicznej jakosé robot.
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jakos¢ wykonywanych prac, zarbwno w miejscu tych prac, jak tez przy wykonywaniu czynnosci
pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku i wytadunku materiatéw, sprzetu itp. Sprzet uzywany
przez wykonawce winien uzyskac akceptacje Nadzoru Inwestycyjnego.

TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie wptyng na jakos¢
wykonywanych robét. Materiaty przewozone na srodkach transportu powinny by¢ zabezpieczone przed ich
przemieszczeniem i uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez ich wytwoérce.

WYKONANIE ROBOT

Prace przygotowawcze

Przed rozpoczeciem wykonywania robot kablowych nalezy przeprowadzi¢ kontrole przygotowania podtoza,
zakonczenia robdt stanu surowego, i osadzenia oscieznic drzwiowych, okiennych. Przed rozpoczeciem
wykonywania montazu nalezy przeprowadzi¢ dodatkowo kontrole zakonczenia roboét instalacyjnych. Podtoze
musi by¢ mocne, czyste, rowne i suche. Nieréwnosci powinny by¢ wyréwnane tynkiem podktadowym lub
wyréwnane zaprawa.

Zasady ogdlne

Przy wykonywaniu robot kablowych nalezy przestrzegaé ogdlnych zasad prowadzenia kabli. Nalezy
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szczegolnie zwrdci¢é uwage, aby trasy sygnatowe nie byty prowadzone réwnolegle do kabli energetycznych,
a jezeli zachodzi taka konieczno$¢ to w odlegtosci nie mniejszej niz 10 cm. Montaz urzadzeh nalezy
wykonywaé w sposob estetyczny zgodnie z projektem z uwzglednieniem aranzacji pomieszczen.

Sposéb wykonywania robét

Montaz gniazda

Gniazdo do sufitu mocuje sie dwoma wkretami poprzez kotki rozporowe (zalecane kotki o $rednicy 6mm).
Wskazane jest wiercenie otworéw pod kotki rozporowe do mocowania gniazda przy uzyciu szablonu o
odpowiednim rozstawie otwordw. Zty rozstaw otworéw moze byé przyczyng zdeformowania gniazda przy
silnym dokreceniu wkretéw mocujgcych. Miejsca podigczania poszczegdinych przewoddw opisane sg na
ztgczu.

Montaz czujek

Czuijki instaluje sie w gniazdach. Montaz czujki w gniezdzie polega na wtozeniu jej do gniazda i przekreceniu
do momentu zatrzasniecia go w gniezdzie.

Montaz recznych ostrzegaczy pozaru

Ostrzegacz montuje sie na pfaskiej powierzchni przy uzyciu 2 kotkdw rozporowych i wkretéw z them
walcowym. Rozmieszczenie otworéw do mocowania zaleca sie wytyczy¢ przy uzyciu szablonu. Ze wzgledu
na znaczng site uderzenia wymagang do uruchomienia, nie nalezy montowac ostrzegaczy bezposrednio do
ptyt kartonowo-gipsowych bez dodatkowego wzmocnienia.

Montaz elementu kontrolno-sterujagcego

Element kontrolno-sterujacy nalezy zamontowacé w linii dozorowej w poblizu sterowanego urzgdzenia.
Obudowy modutu nalezy mocowac¢ na $cianach lub na stropach, przykrecajgc je wkretami. Podczas
montazu obudowy nalezy wyjg¢ moduty. Przewody kabelkowe nalezy wprowadzi¢ przez dtawiki kablowe.
Montaz akumulatora

Podtgczenie akumulatora nalezy wykonaé przewodami dostarczonymi przez producenta. Przed tgczeniem
akumulator nalezy umiesci¢ w pojemniku na akumulator. Nalezy zwrdci¢ szczegdlng uwage na biegunowos¢
podigczenia akumulatoréw.

Montaz Centrali

Centrale nalezy instalowa¢ w miejscu wskazanym w projekcie. Centrale przymocowuje sie do $ciany. Nalezy
stosowac sie do zalecen zawartych w DTR.

Ukladanie kabli o funkcji podtrzymania wlasciwosci kabla przez czas 90 min.

Kable typu HDGS PH90 prowadzi¢ na certyfikowanych uchwytach.. Montaz wykona¢ zgodnie z aprobatg
techniczng kabla.

Uktadanie kabli linii dozorowych.
Do budowy linii dozorowych nalezy wykorzysta¢ ekranowane kable uniepalnione typu YnTKSYekw1x2x0,8

mm. Kable powyzsze nalezy uktada¢ pod tynkiem albo w na przygotowanych uchwytach kablowych (nad
sufitem podwieszanym) lub kanatach kablowych.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT
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Ogodlne zasady kontroli jakosci robdt podano w specyfikacji , Ogoélne wymagania techniczne". Kontrola
polega na:

e Sprawdzeniu wykonania tras kablowych zgodnie z przedmiotowym projektem i ustaleniami
biezagcymi

e Sprawdzeniu kompletnosci i estetyki montazu zgodnie z przedmiotowym projektem i ustaleniami
biezagcymi. Ustala sie czy zastosowany materiat jest zgodny z ustaleniami projektowymi, czy
legitymuje sie deklaracjg zgodnosci lub certyfikatem zgodno$ci z wymienionymi w ustaleniach
technicznych normami lub aprobatami technicznymi.

e Sprawdzenie poprawnosci podigczen zgodnie z dokumentacjg techniczna.

e Sprawdzenie spetnienia zalozen funkcjonalnych instalacji poprzez przeprowadzenie préb i
symulacje na etapie testowania.

Jezeli roboty nie sg wykonane zgodnie z wymaganiami, nalezy dokonaé naprawy usterek zgodnie z
procedurg usuwania niezgodnosci. Procedura usuwania niezgodnosci , stosowane materiaty powinny by¢
akceptowane przez Nadzor Inwestycyjny.

OBMIAR ROBOT

Ogodlne zasady obmiaru podano w specyfikacji , Ogélne wymagania techniczne". Jednostkg obmiarowg jest
1 mb trasy kablowej i 1 szt. dla urzadzen i elementéw instalacji objetych niniejszg Specyfikacjg Techniczna.

ODBIOR ROBOT

Odbidr robét obejmuije:
e odbidr robét zanikajgcych lub ulegajacych zakryciu
e odbidr ostateczny ( catego zakresu prac )
e odbiér pogwarancyjny ( po uptywie okresu gwarancyjnego )

Odbiér ostateczny dokonywany jest po catkowitym zakonczeniu robé6t na podstawie wynikéw pomiardw i
badan jakosciowych. Odbidr pogwarancyjny dokonywany jest na podstawie oceny wizualnej i funkcjonalnej
instalacji dokonanej przez Nadzoér Inwestycyjny przy udziale Wykonawcy. Ogdélne zasady odbioru roboét
podano w specyfikacji , Ogolne wymagania techniczne".

Podstawe odbioru robét instalacyjnych stanowig nastepujgce dokumenty:

o dokumentacja techniczna

e dziennik budowy

e zaswiadczenia o jakosci materiatdbw i wyrobow dostarczonych na budowe w postaci atestu,
certyfikatu jakosci lub deklaracji zgodnosci

e protokoty odbioru materiatow i wyrobow
e protokoty odbioru poszczegdlnych etapdéw lub elementéw robot
o wyniki badan laboratoryjnych materiatow i wyrobéw, jesli byty zalecane przez Nadzor Inwestycyjny
o ekspertyzy techniczne, jesli byty wykonywane przed odbiorem budynku
PRZEPISY ZWIAZANE

o Specyfikacja techniczna PKN-CEN/TS 54-14.

e PN-EN 54-7:2004 Systemy sygnalizacji pozarowej. Czes¢ 7: Czujki dymu.
e Czujki punktowe dziatajgce z wykorzystaniem Swiatta rozproszonego, Swiatta przechodzgcego lub

jonizacji
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PN-IEC 60364- Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Zakres, przedmiot i wymagania
podstawowe

PN-IEC 60364-4- Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Ochrona przeciwporazeniowa
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